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De - Graupner- radiobesturing MC-135 kan bogen
“opeen jarenlange ervaring mel microcomputer-

gestuurde radiobediening.  Hierdoor is de wijze

van-programmeren duidelijk meer en meer naar

het prakiische gemak gericht, en biedl deze zen-

der 6ok voor complexe stuurfunclies een grotere

Nexabiliteit naar de individuele behoeltes van de
gebruiker toe.  Qok de minder ervaren modelpi-
foot zal dankzij de duidelijke en overzichlelijke
structuur en gebrotksgemak snel met de verschil-
lende opties vertrouwd worden.  Door spelender-
wijze de zender te gaan pregrammeren voor de
modeilen, zal men al snel de vele mogelijkheden
van de programmatuur zinvel leren gebruiken.
De me-15 kan men ook leren gebruiken voor het
veelesende pebruik voor wedstrijden.

‘Bekende piloten hebben mel hun kennis en crva-
ring ervoor gezorgd, dal de complexe program-

md's vamuil het standpunt van de piloot weeden

“peschreven. _ _

_ _Bb‘véndi_c‘n ‘bicdl hetl concept van een computer-
1 zender de grootste garantic voor zekerheid en he-
rowswbaarheid, omdal er 7o weinig  mogelijk

schikelnars en kabeltjes worden gebruikt.  In de
zender komen geen modules voor om complexe
mixfunclies e realiseren, en in hetl model zell
worden ingewikkelde mechanische mixerconstrue-
tics overbodig.

Bij het schrijven van dit handbock werd er spe-
ciaal aandacht besteed aon het klaar gesiructureerd
voorstellen van de bediening en de programme-
ring. Omdat de sefliware zowel speeiale pro-
gramuma's heeft voor viiegtuigen als voor heli's,
wordt het handboek in meerdere delen ingedeeld.
Na het hoofdstuk over de zlgemene gebruiksaan-
wijziging, worden wat verder alle programma's
voor de verschillende modeltypes UNIFLY (FL)
en ACROBATIEK (AC) van de vliegtuigklasse
gedetailleerd beschreven,  De wvolgerde van de
Codenummers  ontstond  vanuit programmatori-
sche, technisch standpunten.  Het is logisch dat
deze volporde niet noodzakelijk moet gehanleerd
worden door U, Het staat de gebruiker immers
volledig vrij om de zinvolle functies naar eigen
inzicht in te programmeren of niet.

Een volgend deel is geschreven voor HELICOP-
TERS (1T, Het bevat alle voor de programme-
ring van ecn heli beschikbare opties.  De aan-
dachtige lezer zal wellicht vaststellen dat in beide
delen gedecltelijk dezellde informatie slaal be-
schreven.  Dit bespaart de gebruiker een gedurig
heen en weer bladeren in de handleiding. Omwil-
le van de complexiteit van de programma's bij
heli's raden wij #an om de volgorde van de Codes
te hanteren, zoals ze in dit boek worden beschre-
YEn.

De mogelikheden van de NAUTH. -multifunctes
worden in het daaropvolgende deel beschreven.
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De tekst wordt mel veelvuldige gralieken, dia-
grammen en  blokschakellekeningen aangevuld.
Ze vormen ecn wezenlijk deel van het handboek.
De beginners en de minder ervaren piloten wor-
den aangeraden om cerst ecns alle funetics van
het handboek door te nemen. Op zeer korte Ujd
kan men dan de voornaamste bedieningskenmer-
ken van de me-13 aanleren, en zal men dan cen
zinvolle keuze kunnen maken uit de vele optics
van de software.

Kircheim-Teck, juni 1992
Broechem-Ranst, juli 1993,

Vertaling door Nicolas Goddeeris,
voor Model Teletronic Bvba, Brocchem (1)




Gebruiksaanwijzing

Zenderhis openen.

De uitklapbare bodem van de zender wordt door
twee schuivers vergrendeld.

Let erop dat de zender is ilgeschakeld vooraleer
haar te openen ! Daarna de schuivers verzellen in
de tegengestelde zin van de pijltjes, ot hel niet
verder Kan, Nu kan men de bodem uitklappen en
uitnemen.  Bij het sluiten van de zender de om-
gekeerde volgorde toepassen : bodem inhangen,
dichtkiappen en met beide schuivers vergrendelen
in de richting van de pijlijes,

Omwisselen van Lnuppelmode,

Beide knuppels kunnen van neutraliserend naar
nict-neutraliserend  worden omgebouwd.  (Gas
rechts of links) De zender openen, en aan de des-
betrelfende  neutraliseringshelboom  hel veerlje
hangen. (Zic atheelding onderaan)

2 newtraliseerhefboom omhocpklappen, uitne-
men, en samen met hel vucri_jc bewaren,

Hel remveertje, dat bij de tochehoren zit, vast-
schroeven in het voorziene gaatje. (afocelding

rechts}

Bij het omschakelen van de mechanische werking
moct men ook ecn elecironische insteiling van de
stuurluncties t-4 door de Code "MOD" aanpas-
sen, by de zender-basisprogranimering.




“Stromverzorging
S In het batterijvak van de zender kom: ecn 9,6

- VeltNikkel-Cadmium accu,

“Ef staan verschillende types ler beschikking, In
de accuhouder voor de ontvanger kKan men mig-
voncellen van 1.2 V/500 Mah plaatsen. In plaats
van deze batterijhouder kan men ook cen 4.8 V
NC-aeeu gebruiken.

Let erop dut de battesijspanning steeds optimaazl
5. Wanncer de servo's merkelik lingzamer be-

wegen, of wanncer de display onder de 96 V
gaat, dan raden wij U aan 2o snel mogelijk te
herladen (of andere cellen in te plaatsen).

Voor meer details over het grote aanbod van ac-
cu's en laders verwijzen wij graag naar de Graup-
ner hoofdeatalogus FS.

H{Lh; H

1

Laden van de zendemeeu

De heroplaadbare zenderaceu kan via de faadfiche
op de zijkant van de zender geladen worden. De
zender moet tijdens het laden uiteraard uitge-
schakeld «ijn.

Bij het gebruik van cen Graupner-lader met ba-
nanestekkers, heeft men laadkabel Bestnr., 3022
nodig ; bij de MULTILADER 5 moet men laad-
kabel Best.or.3040 gebruiken,

De afstandsbesturing is met een terugstroom-ze-
keringsschakeling uitgerust voor het laden van der
zenderaceu. Daardoor wordt schade door het ver-
keerd polen of kortsluiting vermeden. Indien men
deze zekering buiten gebruik wil zclten, 1s hel aan
le bevelen om een kortsluitbruggetje te plaatsen
vlak naast de laadfiche (zic ook dz foto verder)
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Laden van de ontvangemecu

Dit gebeurt met een Graupner-laadkabel, ofwel
rechtsireeks aan de ontvangeraccu, olwel via de
laadfiche die cventueel aan de antvangerschake-
laar hangt.

e MULTILADER 5 is uitgerust met cen speciale
stekker, dic verkeerd polen onmogelijk maakt.

VYoor laders en ontvangeraceu's Verwijzen wij naar
de Graupner hooldeatalogus IS,

Belangritke opmeriing :

Gebruikte  batterijen of beschadigde NC-accn's
horen thuis bif het selectief afval,

il :1:
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en _i'_:}n" frequentie en hand

Wisselen van frequenticband : De zender kan ge-
bruiki worden op verschillende frequentiebanden
! hﬁdc TF-module omwisselt. De verwissel-

bare HI-madule wordt door vier verende staaljes
Aivde ender vastgehouden, Hicrasn mocten twee
-f’.\;é_lt_)(_::{i;i{‘..s verbonden worden, et ene legt cen
éfh_il_'u'ling' met de zenderplaat, en de andere ver-
“bindt de 1F-module mel de antenne.

S

L]
‘

Wissgien van frequentickanaal @ de kanalen wor-
den bepaald door kwartsen.  Fnkel FMsss-slek-
Kerkwartsen voor de juiste band mogen worden
gebrutkt. De zenderkwarts (met letter T) wordt in
hel voclje in de HF-module gestoken. De re-
quenticband en het Duitse goedkeuringsnummer
zijn bij cen gesloten zender zichtbaar doer het
ruitic. De frequenticband en het kanaglnummer
moct over

prah j L
E
Sl

Inbouw van de modules

In het zenderhuis zijn alle gaten voor de montage
van de module reeds aanwezig. De aldekplaatjes
op de zender kan men venwijderen door van langs
de binnenzijde van de zender met con schrocven-
draaier deze eraf te duwen.

D¢ modules worden mel de bedieningselementen

door de openingen gestoken, on vastgeschroeld.
(Zie foto op de velgende blz) Il er vooral op,
dat de fiche-rijfen) van de module steeds naar het
midden van de zender lgaen.




Bevestigen van de module

Eerst het bij de module meegeleverde sierplantje
op de voerziene plaats leggen bij wifze van procf,
en kontroleren op de juiste passing. Dan Je be-
schermlolic van de bedrukte kant afnemen, en
dasrni ook het beschermpapier van de zelfkeven-
de kant eftrekken. et sierplantje stevig aandruk-
ken, en de module slevig vastselhrooven, nadat
deze is mgezel e bevesliging  gebeurl met
maoerijes die rand de potentiometers (ol schake-
laarsy draaien, en die voorzichlig met cen passen-
de sleutel worden vastgezet. Daarna op de poten-
tometers de draaiknoppen vasischroeven {let op
de schanlverdeling),

Lengtevensteliing van de stusthnuppels

De stuurknuppels kunuen velgens de persoonlijke
wens van de piloot verlengd of ingekorl worden.
thiervoor metl een mbussleutelje de reskantvijs
hovenop de knuppel even losdranien, de vinger-
areep hoger of lager zellen, en lerug vastdraaien.

INC/DEC-toctsen

Men kan de werking van de ]NC /DEC, -toetsen
taten gebeuren door cen 2-weg-momentschakelaar.
Shit de Tiches aan in de INC/DEC-Tiches up de
zenderplaat (zie verder). Deze schakelaar is niet
alleen handiger © het is ook mogelgk om tijdens

het pebruik de zenderwaurden i e sieHen,
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Muoninge van de domgbeuyel

De zender kan met cen remderophanging (Bestur,
1127) uitgerust worden.  Hierloe de zender upe-
nen. De vier boringen in het zenderdeksel zipn al
voorzien, doch mocten nog cens doorprikt worden
met een ster-schroevendraaier. Daarna de metalen
beugel van de ophanging door het gat steken, van
binnen naur buiten, en de plastic 1)0\‘L'sligcrs Vi
de beugel vastklikken, en met Je beide schroeljes
bevestigen. De beupel wordt door cen fange veer
stevig opgespannen. Indien men cen rachicere
spanning wenst op de beugel, kan dit door de
veer iels in (e Korlen




Aansluiting van externe

bedieningselementen

Aanshuitliches

O . - -
I‘'unctie-Niches
voor CHS-CH7
en NAUTIC

W

voor exierne _ 5 4 N CHBb
schakelaars 0.3
13 2 - CHB
1 0 I CH7
/\ansluill'ichcg I~ hineoec ——— | NAUTIC O Voor meetdoclen, en bij
voor INC/AKC- O aansluiting van cen autom,
automatick lader moet de tweepohige
{Z-wep-moment- stekker naast de laadiiche
schakelaar nr. 41060.44) Aansluitingsplaat n de zender in de zender korlgesloten
worden met cen busje,
(in de servicedienst te ver-
s krijgen)
Aansluitfiches voor exierne schakelaars jgen,
: Maodeltype
Externe schak. | oo e )
voor fiche Unifly (FL) Helicopter (HE) Acrebalic {AC)
0 Iounal Rate en Exponenticel voor rolrocren
1 Dual Rate en ixponenticel voor hooglerocr
2 Dual Rate en Exponenticel voor vichlingsroer
Mixer i\laps/hooglc Autorotatic Snap roll-programma
3 Mixer flaps/rolrocren e L
Vrij programmecrbare mixer "C"
— hﬁc Up Mixer hoogte/flaps
4 P’1ich-curve
Vrij programmeerbare muxer "B
— Autem. landingshulp
5 ,77. : 4o e vt i g e i 2 __.-i- ‘7——7—”— ,,(; it m————
Vrij progranuncerbare mixer "A

1G

Graupner -Service. There is no substitute.




Compatibiliteit

Mel de mie-15 zender kunnen alle tol dusver go-
leverde  GRAUPNIR IM-PPM-ontvangers pe-
bruikt worden, alsook ontvangers mel cen nega-
licve impulsuitgang van de 33- en 40-Mhz-band.
De geringe Wwegvermidering van de servo's kan
door de sompuler-wegvergroling tof ongeveer 150
Yo vergroot worden. Ook de neutraalsiellingen
van de ontvangeruitgangen 1.7 laten zich in 150
stapies (ot ongeveer 88 % verzelicn

In de zender me-15 meet cen FMsss kwars
trwarl kapie) gebruikt worden, waarop het ky-

naalrummer stagl,
Bestnr. 3864; .. voor de 35 Mhz-band
Bestar, 4064; .. voar de 40 Mhz-band
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Ingebruikname

Fen op het toctsenbard gekleelde beschernmmgs-
felic kan afgenomen worden,

De zender enkel en alleen met mgeschroelde an-
tenne inschakelen, omdat het anders lol slechte
werking of zeifs definitieve beschadiging van de
HF-module kan Jeiden,

e ordening van de ontvangersilpangen s afhap-
kelijk van elk modeltype, en wordt verder in het
bock beschreven voor vliegtuigen, voor heli's en
voor schepen.

Om engekontroleerde hewegingen van de servo's
le vermijden, is hel aan (e raden altijd cerst de
zender aan te leggen, en dan de ontvanger / of
omgekeerd cerst de onlvanger al te leggen, en dan
pas de zender.
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- Multl data-terminal

Bediening van de Multidata-temainal
Het programma van de zender is op cen genvou-
dige en overzichtelijke wijre georganiseerd, en

- Multidata-infodisplay
: '-l~1i)gcrc zekerheid door een preciese digitale afle-
Sing op eenoverzichlelijk, en specioal veor de
Snies15 antwikkelde LCD-MULTIDATA-DIS-
CPLAY. Het extreem grote Kontrast mankl het
“mogelijk om ook bij sterk zonlicht alle functies af
te lezen.

wordt nu met vier toetsen bediend.

Als de toetsen vast worden geliouden, dan scha-
kelt de sollware over op het Fast-Select-Sysleem
(F'585). De Codes worden dan opeenvelgend door-
lopen ("scrollen”), zolang de toets ingedrukt blijft,

-Basisinformatic van de zender

Display-atlezing bij nonmaal gchmik

Dooriopen van hat hoofdmanmy,
om de gewanste cods ro klezen,
Rotatle-Solectia)

Normaal gebruik
modelnaam, gebrwiksspanning onder last in Voit,

1 . Kanaalkeuze (Channel Select)
Lnronometer on stappon naar sub-praceamma

Chronometer, gebrutksspanning onder last in Volt.

Gollikeijdia denkkan

Wanneer de accu-spanning onder de 9,0 V daalt,

. . ENTER | =
dan knippert op de bovenste regel van de display
dc. aa_ndmdmg, BAT".  Een waarschuwend ge- Activeren en bedindigen van het
luidssignaal piept dan zevenmaal na elkaar, L RotatieSelectia-ayateom.
Een viiegend model moet dan 70 snel mogelijk
geland worden.
‘;ﬁ!wr; 'INC
’IFW’NO lltf;l CLEOMT S oy Pl DLove wadrdon
Normaal gebruik  Chronomeler Accu-atarm i ""W% f  (VrrectMods)
g T T
L LELILS 1] DEG»‘H@!H: Insteltoets voor nogatieve waarden
— — S ’ I Wik (Dircct - £}
Ty (Lt 57T n
iy ity LV e

Gelijktiidig drukken

PARIING ¥ I =7 D
el aa

Wistonts, torugzetion van verandorde
L waarden naar de standaarcwaarden.
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Rotatie-systeem

Lerste ingebruikname,

€N mprogramineren van de basis- ! Inschakelen van het Tofatic-systecm Stappendiagram van het mtaticsysteem
gegevens voor de zender. Terzelfderlijd ROL] 12 en ( i fndrukken, Omdal de zender Llijdens deze fase niel mel mo-

e daarbij de zender aanleggen. e geiuidssig- dulatic kan werken, is er tijdens he programme-
Structuur van de soffsyare _ %]dd] piept dan. Fet programma bevind! zich nu ren geen overdracht nasr db ont\finu,r mogelijk.
De sollware is in twee mem's onderverdeeld. dic E i hel rotatic-systeent. et slappcmliﬂgmm hier- Pas na het indrukken van t wordt het pro-
atzonderlijk moet worden peactiveord - 1 naast mo.m het prograrama x'fan het rotatiesysteem. grammeren afgesiolen, en sc mkc It de soltware

i ] Pe Tuncties worden op de display geloond, automatisch over naar het normale zendgebruik,
L. Rolatie-systeem = EMTER
-

Modelketeze
l ol 2

inﬂcl!en van de hdqicsy,gums voor de zender,

Im,]n}\( en, en pmyammucn van de instegl-
lingen.

Modelnamm

in elk van devze menu's kunnen de versehillende Reuze van posilie
Codes opeenvolgend  opgereepen worden  door
RO Wanneer men bij de Iaatste Code is

gekomen, dan begint deor het ROTARY-SE-

Patainitiadisering

LECT-principe het programma opnicuw door te
lapen vanaf de cerste Code. et doorlopen van
de Codes gebeurt toldat men TN ¢ drukl of de
zender even uitschakelt.  De zender schakelt Jat

Modeltype
FE, AC T

over op 'Nermaal pebruik’,
flet menu van het rolatic-systecm kan uit veilig-

heid alleen maar worden geactiveerd als de zen- | Hh Knuppelmods

Mode t..4

der net vitgeschakeld geweest s,

Basisstappen van het mtatic-systcem

e pewenste Code wordt met R" ’ urtpe-
pik{, en binnen deze Code wordt de gewensle
!meilc uﬂgd\ozcn met IN en Pl -,: De toets
{ ', dient in dit menu d“CCl‘l INAAr om ecn
modcelnaam aan tc duiden of om de naam te ver-

anderen.

(i:lssluurknuppcI
RENV/NGIM

Nautie-programma
ON/OYIF

Sluunveg-
. instelling




MODELKEUZE SR

De me-15-zender laat de opslag toe in het pe-
Tiougen van de mstellingen
modelen, met inbeprip van de trim-oilsets voor
du'zzi-'mtc, exponenticel en diflerentice] VOOr rich-
gsroet, hoogleroer en rolroeren (resp. slaartro-
tor, tuimelsehiji’ bij heli's).
[umeties 2.4

viln twee volledige

Duy voor de stuur-

> Code "MDL" in hel rotatie-
. moel men de moedel-
3 maken door BEC of ING te drukken. In e
lisplay verschijnl dan het modelnummer ol 2.
\lie- erna volgende insteliingen betreffon dan dit
“gekozen modelnumimer,

Bij modelwisse] wordt gedurende 1 seconde op de
~bovenste regel de modelnaam getoond.  De spe-
o eificke modelonam kan dan door het drukken van

MODELNAAM

3] de eerste ingave (el na cen reset) kan men
cen modelnaam van drie letlertekens ibrengen,

Lerst verse

ming, bijveorbeeld “[1"

numrner en

hijnt op de display de standaardbena-
Dit zijn het model-
hel actuele modeltype. (FL=UNIFLY,

HE=HELICOPTER, AC=ACROBATIO)

et linker

drukken van D

staan 1n tot

0..94,-) Men kan
doorsehuiven met ¢
De ingegeven naam w

lettcricken knippert, en kan door n-

azl 38 tekens ter beschikking.) (A.. 7,
aar het velgende letterteken

ordt in het gehcugen opge-

slagen van zodra de cede wordl verlaten,

——
T

f
(AR W]
!

N
ol

[
B ]

. on IN(; veranderd worden. Jr .

DATA-INITIATIE [ sy

Het wissen van data moet gebeuren wanacer men
LEN BHCUY programima in cen modelgeheugen wil
brengen. DIt verzekert dat alle paramelers cn
functics terug in de standaardinstellingen weorden
gezel

Na keuze van de [unctie "RET"(RESET) knippert
op de onderste regel van de display hel nummer
van het modelgeheugen, waarvan de instellingen
moeten gewist worden.
het

et wissen gebeurt door
ichjktijdip  intoctsen  van DEC en ING
{=( R J- Auiomatisch worden alle voorrziene
functies van het MultiSolt-programma van dit mo-
delgeheugen naar de basisinstellingen gemitiali-
seerd. De RESET-functie is uilgevoerd van zodra
fiet modelnummer niet meer knippert,

BASISINSTELLINGEN NA EEN RESET .

INHET MENU - CROTATIE-SYSTEEM"

Modelnaam = modelnummer en huidig modeltype

Knuppelmaode =1
Gusknuppel-mede = nonmaal
Nowtiv-progrmmma - uijt

IN HET MENU : "INSTEL-ROTATIE"

Dual Rate = 100 %
Exponentieel = LN (Lineair)
Trimoflsct =0
Reverse-functie = pormaal
Serva-middenweg = 0

Servo-weg = 10 %
Mixwaarde = standaardwaarden

GEEN VERANDERING IN ROTATIE-SYSTEEM VOOR -
- Modelnummer

- Modeliype

- Automatische stuurweg-insiclting

10-
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Hiv l AATEE

- De MultSolt-module van de me-135 bevat drie
verschillende modeltypes.  De keuze moet voor
gen micinve programmering van cen model ge- Mel INN
beuren, in het INSTEL-ROTATIE-MENU. et modes |
“belang ervan is dat za bepaald wordt welke opticy
men zal kunnen gebruiken.

rotatiz-systeem akliveren, on met de locls De reverse-lunctic s bij alle drie de maodelivpes
: " op de display oprocpen, FI., Y, AC werkzaam,

Kan men nu wisselen tussen de Deze instelling maakt het mogelijk om de wer-
Kingsrichting van de gasknuppel (functic nummer
I} wan de stuurgewoontes van de piloot aan (e
passen. IXL is vooral in hel Hl-progrmma vin

e Mode 1.4 instelbanr prool bclzmg

: )ru. madellypes staan ter keuze, die door N
DBEC anngeduid kunnen worden,

Na het dLll'vL‘l"L,ll van hel rolatic-svsicent wordt :

met tocls ROU ;

“UP THR opperocpen.  Door

‘ Coohet drukken van INC of DEC kan men tissen
Betekenis P NORM en REV, en cok in het Hbi-programmma
UNIFLY ‘mm_}_ | tussen piteh ‘duwen’ en pitch 'trekken' kiezen. De
HELICOPTER Eéﬂ DES ’ omschakeling naar NORM gcbcurl ahijd als DEC
ACROBATIC I en ING pelijktijdig worden ingedrukt.

I

3 Van deze instelling hangen de funclies van alle
Mcn Kan het modeltype veranderen door II\C en 13 G en dan

4 i anders mixers al, in zoverre ze (e maken hebben
Kmippeit Tiet gekozen modellype op dc (il\ph\' Dit moet nu

. ¢ mel de stuurfunclic 1. ( Gas- cn pilch Nunetie. ldie
bevestipd worden door R of door uit- . i - . ( o .i ’
MODE 2 -
m,_m!vclm van de zender. (Zoniet kur{ men ferig  maar fot MODE S Up, staartrotormixer, pilehtrimming, cte.)

Gasrechts @ Gaslinks
¢ -modeltype)  Van zodra dit modeltype s veranderd, !
a:alle ROTATIE-INSTEL II\(;} N nangepast. 122 Alui- : o
te-stmdaardprogranmma’s AC en HE vergemakhe- i
de “programmatie mn;n.nluk e mixwaarden van een i
thicke-mixéer kuanen door het menu van de Rotaticinstet- !
worden uitgekozen, waamia met I.NL en DE.(.. het pe- I
ikt mo(ld npilm.ml kan worden afgestemd.

I
|
! Bre leeglooptrim van de gas wordl door de rever-
| se-funclic automatisch mee omgeschakeld.

IV o 13¢ cursor toont de richting

G
F“‘C_J [_‘?iﬂ

b MODE 2 MODE 4
i

e "'__'u [T
Gasrechts @ Gas links ey s
L= UniFLy &2 f
N — VOILGAS NORM VOLGAS
o s 3 GASSTICK AT e

HE = HELICOPTER




indrul l\m van [R ,:J' wardt het afgeslo-
sden,

:Na het inschakelen van “NAU" wordt aulemalisch
en.uitsfuitend kanzal 7 van de zender voorbe-
houden voor de aanstuiting van de nautic-module.
iDeze programmering heefl in elk geval de cerste
“prieriteit, zells indien kanaal 7 reeds voor andere
~operatics  gebruikl zou zijn.  Alle eventuele
-omixers, die te maken hebben mot kanaal zeven,
:worden automatisch gesloten. Onder do volgende
esvoorwaarden zijn de kanalen 3 (uilgezonderd in
~omodeltype LY en 6 {uilz. i modelype HE)
“wbrutkbaar voar de Nautic-moduie
NORNM
siServo-middenweg +6

g S_élj\’ﬂ\veg-instel]ing : +en - 150 %
Kahaal 5 en 6 mogen niet in de viij
-':_mccrbarc mixers gebruikt worden.

Ter instelling van de + en - van de servowegin-
stelling van kanaal 5 resp. 6 moet in de functie-
s Tiches vun de zenderplaat een exlerne schakelaar
~of proportionele meodule gestoken worden, dat na
‘instelling terug uvitgetrokken wordd,

SServo-reverse

I program-

Kanaal 7 vrij voor de NAUTIC-module
Besinr. 4108 of 4141

—ﬁ

CH7 ii
NAUTIC

<] Aansluiting op het
zenderizord

NAUTIC-Modul
Best-Nr. 4108
oder 4141

! Gelijktijdig {NG of [FEE

STUURWEG-
INSTELLER

(STICK AIUISTER / Stuurwegkalibrering)

Deze instelling is enkel maar nodig bij de eerste
keer dat men de zender gebruikt, en bij het wis-
selen van batterij,

Voor het korrigeren van kleine tolerantics van de
stuurknuppelwegen, is de zender vitgerust met eon
automatische stuurweginsteller.
duiding geeft

De display-aan-
USAK", waarbi] x=1
de betrellende stuurknuppels.

Na oproep van deze funclic in het Rotatiesys-
leem-menu versehijnt in knipperende volgorde de
stuurweg-loleranties  van de stuurknuppel-poten-
tiomelers x= 1.4 op de onderste regel van de
display. (standaard @ 100)

Daarma kan deze Code bij clke nieuwe model-
programmering overgeslagen worden.

.4 slaat voor

Eerste ingebruikiname

Ter kalibrering cerst de trims in hel midden ,cllun daama de
stuurknuppels in de eindstellingen K
telkens in deze positie pelijktijdig INL E
Daama de andere eindpositie houden en opmcuw I
gelijktijdig indrukken.
met de toels '.hcéindigcn. De stuunveg-kalibrering is
daarmee afgesloten.  De opgeslagen waarden annen van de
standaardwaarde 100 afivijken. De aanduiding 100" zou lou-
ter toeval zijn.

c.hmnﬁ,) en

Stuvrkanaalmumimer wisseh knipperend
tussen 1 en 4

,«I_, ~ Standnard @ 100

& ey
f(’_“w iumiﬁ

(s

Gelijkiiidig [NE of DEC drukken

drukken

NORMAALGEBRUIK
EN CHRONO

In normaalgebruik, di. wanneer de zender niet in
¢én van de Rotalie-Sclect-menu's staal, verschijnt
bij het cersle gebruik of na cen reset de volgende
aanduiding op de display

L—ﬁ Modebhummer
ul

cr Modelllyp:
iy Bulierigspannung

Madelnaam of cen standaardnuam (= modelnum-
mer en moedeltype) op de bovenste regel en do
onder last gemeten balterjspanning op de onder-
ste regel.

Omischakelen op de LhmnomctLt‘fumm
Met de locts L
gerocpen, dic dan in de plaats van de modeluaam
op de display verschijut.

De aanduiding gebeurt in seconden (0..999 5¢6).
Het START/STOP-bevel kan via de toetsen Il\ 4
resp. | gegeven worden, maar ook via cen
tweeweg-momentschakelaar  (Bestnr. 4160

e chrono wordt door het drukken van
opnicuw op 000 gezel.
heid is ongeveer 1,5 %.

> kan de chrono worden op-

Aanduidingsnauwkeurig-

Wordt de zender in tussentijd aan en uil gescha-
keld, dan verschijnt de laatst gekozen functic.

ey )
oV

Tweeweg-momentschakelaar
Bestnr. 4160.44

GO&—— Mot f, ; op GO0 zelten




. .
stel-Rotatie
I_-t_jl_S__c'lﬁ?;k@k:ﬂ en prograimmeren  van
C é: -.i'n_s,'telw aarden

-nu:r__lu,l pmgramma nog. n th romtzes_y:,l(,cm
's'{ual.)

e Multidata-infodisplay verandert daarby van de
wermale informatie (normaalgebruik) naar de Se-
lcet-informatie.  Hier wordt nu de laatst gekozen
- Tonetie getoond.

Moel cr cen andere functie worden ingesteld, dan
49 locts zo vaak drukken of
ll}ELdlL}}\t houden tot de betreffende functic mn
beeld is gebracht

2 kan dan op hel gewenste
-'kanndl ((_H) ]LN]] cen onderverdeeld programma
(‘nmgmd akeld \\()rdu] De lll‘h_]hm, van de

of
Dl[ I.mt.;le 15
in hel bijzonder aan le bovelen, wanneer tijdens
“het normale gebruik van de radiobesturing para-
‘Tielers moeten worden veranderd.

N.1 het drokken vin ENTER of wissel nasr de
“volpende Code worden alle ingestelde waarden in
:het geheugen van de zender opgenonien.

~via cen lwccwcg—momt,nimha%u:laar.

Nomaat gebruik

ENTER drukken

Zender in nstcl-rotatic.
Op de display verschijnt de faatsi
gekozen functie.

Ty

My
’\/O

i
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& = Dual Rate, stuurwepomschakelg
g = Progressieve sliurcurve

€ = Irimollset

0 = Looprichtingsomkeer van de servo's
(3 = servoweg-middenversielling

() = Servoweg-instelling

&) = Mixer

) = Rolrocrdifferenticel

) = Verdere codes
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O
DUAL RATE T

De Dual Rate -functic maakl het mogelijk om via een extemne
schakelaar om te schabelen naar cen andere serve-uilsiag,
waarhij de witsiag voor clk van beide schakelaarposities lineair
tussen 0 en 125 % van de nonmnale sfuurveg kan ingesteld
warden. e schakelaars moclen daartoe cemst op de zender-
plaat aangesloten worden (zie ook eerder)  Na het oproepen
van Cade "IDYR” woardt eerst mel CI?{,;SEL de gewenste sluur-
lunctie (CH 2...4) uvilgekozen ;

Stuurfunclic

Functie Externe schakelaar
2 Rolroeren aan Nche nr. 0
3 Hoapteroer aan fiche nr. }
4. Richtingsroer aan fiche nr. 2

l)u insteliing van de stuanveg gebeurt mel 1:,.(; en f Ci nadat
men de schakelaar in de gewensle positic heelt gebracht,

Aanduiding op de display :
geslolen (AAN)
open (UIT)

"ol .

"CH" =

Uit weiligheisoverwegingen de Dual Rate-functic niet ap 0
zelten, vmdat dan de stwrluncie volledip is uitgeschakeld,
Deexterne schakelaar schakelt Dual Rate en LExponenticel
gelijktidig.

Uewensie servolunctiv (2,3, 4) met de

CILESED Kiezen. Met ING of DEG de

Sh

gewenste wanrde instelien

lixteme schakelaar "AAN"
Display wisselt van CHLUTEY naar
ch (AAN} on de cerder ingestelde

waarde en omgekeerd.

Eerder ingestelde waarde

ds. gewenste w aarde

Met NG of [JE :
inbrengen, met O} f—'\}{ o nul zelten.

Deze progressieve stuarkarakleristick laat een fijngevoelige
afstelling van het model toe rond het mjddelpunt van clke
stuurlunclie, zonder dal de totale {eindjuilslag van de serva's
wordt veranderd. D¢ mate van progressivileil kan van lineair
(LN) 0% tot extreem progressiel” 10094 ingesteld worden.

De Dual Rate en het Exponenticel worden gelijktijdig gescha-
keld.

Stunrfunclic Functie Exterme schakelar

P Rolreeren aan fiche nr. 0
3 Hoogteroer aan fiche nr. i
1 Richtingsroer aan fiche nr. 2

De instelling van de stunrkarakteristivk gebeud nadat men de
schakelaar n de juiste positie heeft gezot, met behulp van l})r(,‘
en 136

Aanduiding van de schakelaarposilic op de dsiplay

"ch” = gesloten (AAN)

e = open (ULT)

(;Luu)slc e.\,wnluncm. (2 ! 4) met de
: i G de

kit DAV BLRL AN s

o enste w.'mrd\, :nleiiLn

Fxterne sehihelar "AAN
Dhsplay wisselt vim CH(UIT) naar
ch (AAN), en de cerder ingestelde
waarde en ompekeerd.

Y I |
[
Fxr
[ )
L. _J—i‘f;# Eerder ingestelde waarde

C de gewenste waarde

TS Met G or §

oz arIEAAF

£ __"_ inbrengen, met CHEATR op nul zetlen.
11Z %%
[

D/R + FXPO[

De Dual Rate-functie faat toe de servoweg symmetrisch rond
het middelpunt in te stellen tussen 0 on 125 %, met een exter-
ne schakelanr op Gvee verschillende instellingen. Met de Ix-
po-functic kan men de karakteristick van de eurve wijzigen.
Ze is varicerbaar tussen lineair en progressiel verloop voor
weerom twee verschiilende insicllingen. Indien men bijvoor-
beeld in cen sehakelaarpositie "LN" instell, is de expe nape-
nocg uilgeschakeld, en wordt de servoweg enkel befnviocd
door DAL
expo als MR tezelldertijd voor deze stuurfunctic 2...4.

e betrefTende exterme schakelaar schakelt zinvel

Deze bijrondere verfijning van het me-15-systeem laat reeds
vennoeden dat zeer individuele stuurkarabteristicken mogelijk
zijn, Vi bijzonder belang is de VR Expo van loepassing bij
zeer snelle madellen. Voor het Tanden en opstijgen van vlieg-
tuigen kan men dan voor de rolrecren, richtings- en rolroeren
een grote uitslag (bvb. 125 %) instellen ; en voor de snelle
viweht cen Kleinere uvitslag {bvh. 20 %) Om ket model nict
overgevocha te doen anvoclen, kunpen we bij de grootste
uitslag bijvoerbeeld ook de exponenticle
bruiken,

Uit veiligheid is het aan te raden d2 1R neoit minder dan 20
% le zetlen.

karakleristick pge-

Kamkteristick van de smunvegen :

+ e [EI 1 R { R TS NS S

R —r=

Rl

PREOECR [1GHA

SERVOWEG
I
i
I

i e p o poee e e e

L= (npdy HATE

e p—— p——- | ——1{ &0

-H0
fm— . P "J -125 ‘A
-G .40 6D L8 70§

STUURKNUPPELUITSLAG —

Ial Rate = verkonte, ol tot 123% verlengde
lineaire servoweg

Exponentieel = progressieve regehng, mel
100%servowey

Expo/Dualkate = beide [unctics terzefdertijd




' U .

TRIM-OFFSET il 40

]

P ¢

Deye Code verhindert cen werkingspuntverschuiving bij de

DR en Expo-functivs, wanneer b middenstelling van de
stuurknuppeis de (rims vit hun neutraalpositic worden verzat
anwr tussen de twee mogelijke istellingen 0 ¢n 1 wordt am-
geschinkeld.

Bij differenticel-mivers wordl, ongeacht het mengdeel, de trim-
werking bif de neenvasrtse beweping van de rolrocrserve's
100 % dilferen-
ticel} volledig apgeheven. In dit peval last deze Code toc om
de huidige trim-afstellingen op de servo toch over te dragen.
De trim-offsel-posities van de stuurkanalen 2.4 kunnen wor-
den opgeslagen in het geheugen, Die functic Lan overgesiapen
worden, wanneer men vastsielt dat alle trims (Z..4) nageaoceg
in et midden staan,

verminderd 1 en zelfs bij volledige "split” (=

Na hel oproepen van deze Code toont de displuy op de bo-
vensle regel de stuwrfunctie 2, 3 of 4 diz door de CHESEL
werden opgerocpen. De trimoffsets die door de trims werden

bepaald, worden door het indrukken van 1

] 2 opge-
slagen in hiel geheugen (voor de drie stuurfuncties terzel(der-
tijd). De onderste regel toont mir de opgeslagen waardes.

Da GLEAR -locts zet alle drie (CH Z, 3 2n 4) de (rimgeheu-

gens opnicuw terug op 0.

GEBRUTKSWILIZEN :

b heepmaken van kel trimegeheugen ;

“ooWanneer men cen nicuw mndel wil programmeren, moet men
: [liertes 7et
Coipels en dg trims in het midden, drukt men Gli Wanneer
o fen nu Jf\IG of DI_C drikl, kan het gebouren dat ecen trimge-
< Meugen cen waarde vindt die lichtelijk abwijkt van 0. Dit is
“niet dramalisch, en is eerder normaal.

Zerst de trimgehengens leegmaken, :n da kaup-

De mechanische war-
kinp van de trimpotentiomelertjzs kan licht verschiflen van de
" electronische programmering.

w2, Opslaan van de trims in het peheugen :

Dit dient te
gebeuren wanneer de /R, EXPO e MIXN DIFF in hun stand-
canrdinstellingen staan. (Respectievelijk : 100 %, LN, 0 %)

-_\‘\"ﬁnncer' men een lrimming heefl gevonden, mozt men enkel
i’ de Code of D U drukken, waarbij de knuppels in ieder
geval in hun middenste rustpositie moeten staan.  Telkenmale
vodat de trims wordsn verzel, kunnen de nizimve positics op-

Ferst moel men het model optimaal trimmen.

“onienw worden opgeslagen. Met ( : kan men de trimge-

< eugen-waarden bekijken op de disﬁlny.

SERVO-OMKEER

Met deze Code kan men de servo-dmaivichting omkeren. De
touls ROL1 DL zoveei keer deukken, tol de gewenste Code op
het scherm verschijnt.

De ingestelde servodraairichting wordt op de display voor alle
servonummers 1.7 getoond dooer de cursor {hel platie streepje)
onder "RENVT of "NORA™,

Viveger moest men e de zender

kabeltjes wnipolen om cen omgekeerde loaprichting e keijpen.
Nu hoelt dit dus nicl meer.
M  CHESEY

=
o
o
-
=

i hel pewenste kanaal aanduiden, on door
of an men de draaizin veranderen.  De ioetscom-

binalic CLE‘\}{ zel de draaizin ferug op "NORM®.

OPMERKING :

Het kanaalnumimer waarover het gaal, is het aummer van de
servo-uitgang op de onlvanger. et is immers best mogelijk
dat dit pigt overcenstemt met de stuurfunctie-ingang ap de
zender, in hel bijzonder wanneer men complexe mixers ge-
hruikt.

Gewenste kanaal kiezen (1..7)

Instellen van de gewenste servo-richting

met ﬁ‘{c ol D

o
SERVO-MIDDEN "™ £ pag

Om servo's aan fe kunnen passen die nigt hehoren tol de
Uranupaer-standaazd, of vouor extreme verstelling van de servo-
middemveg.

Op de display versehijnl na drukken van ROLUUP de Code-
nanduiding "SB-TRIMY (Subtrim). Onalhankelik van de trims
on de eveniuele mixertinstellingen, kan de newtmalstelling ver-
zel worden met ongeveer 150 slapjes (= H/- 88 20)

o iy
17 ecrst het pewenste kanaal oproepen, en met NG
middenverstelling tussen 150 en 150 aanpassen.

VB kan men de verstetling terag op 0 zetten, e
servo zel zich dan exact terug in hel midden.

Deze instelling slaat dirccl op de BetrelYende servo, onafban-

kelijk van alle andere trisn- en mixerinstellingen,

Cicwenst hanaad {(1..7)
met G118 kicven.

I
B

FETT

Insteflen van hel stuprmidden met
ori')%,"é (tersgzelten op nul met £

petr

—_

Nommaal /”\A
LT
Omgekeerd
(Reverse)

150 Steps

o

Servoweg-middenverstelling
H- 150 stappen




SFRVOW EG- oy
INSTELLING |+ i

e Code-aanduiding "TRV ADI" staat voor "Travel Adjust®,
Deze functie mankl het mogelijk om de servowep angs clk
< van beide zijden gescheiden in le stellen. et instelbercik
Shedragt 0.18) % van de aosmale servowgy,

OLLUR in et iastelsystcem 7o vank diukken, tot
“op de display de gewaenste functic verschijnt en dnama het
Kanaalnummer {1..7) met fl (Z8T1 vitzocken, Op de ondersle
regel wordt de ingestelde servoweg getoond, waarbii het teken
{+ of -} de kont nanduidt vin de instelling. Om de servouit-
slag in fe stellen moet men cerst het bedieningselement in de

an dan de gewenste servoweg ingesteld worden.
U terug Lo zeflen op nul

Gewenste kanaal met
; kiezen

Bedieningselement naar links of rechts
bevegen, en met ING of IIEC weg zetten.

Ruimte om eigen notities te maken.

. Knuppeluitslag Knuppeluilsiag
Jinks rechis
T Mechanische stuur- Verstelbare serve-
Tweg 1-100% weg +- 01504

Saore

Trimm-

bereich bereich

Trimm-

-pag. 16G-




Overzicht van de pag. 17-
Multifunctie-standaardprogramma’s.

I

FL = THE L AC = TR HE = o THF
UNIFLY - ACROBATIC —~ | | HELICOPTER| . g~

—

W

] _(1_
L Ixi Tz
Mix-funclie Code Mix-functie Code Mix-functic Code
l"i.ﬂp/'l'mogtc ‘ MIX FLOA [Toogle / [ap MIX Lok [die Up MEX GLO/
l_);I'I‘uwnhcclm}xcr MIX DY l_,nnd»ing / hoogte MIX LDE Auterotalic MIX ATR
Flap/Taperon MIX A/ Landing / flap MIX LDF Pitch curve (Low, High, ATR)  MIX PLO/
Spoiler/ flap ) MIX 3-U Landing / spoiler MIX LIS Static-mix MIX STA
V-slaart (Richting/hoogle) MEX VL Landingsautomatick MIX LIDA Dynamic-mix MIX TOYN
3 vrij programmeerbare mixers MU A/B/C Sn;ip-r(?ll : rolroer MIX SRA Tuimelsehijf-type M SWA
Snap-toll : hoogle MIX SRE | 3 vrij programmeerbare mixers MUK A/B/C
Snap-roll © richting MIX SRR
i Delta mixer MIX DLT
Flaperon MIX ¥FR
3 vrij pregrammesrbare misers MIX A/B/C |

L | ;
r:;:—,"—‘“__.."‘ﬂ.._u_tﬁm“-ﬂ- ==— ﬂm | = — s ’ T
I bt : + 't
= e
Hap/hoogle Speiler/ tap i Hoogte 7 [lap Landingsautomalick Static-Mix Dynamic-Mix
I N Lo == 3 l
ti V1 _g(@k____; / \ l / K m |
ea!
s | 5 |
_Di]'fcrcnlicc:lmi,\'cr Vogtaart (Richting/hoogie) Delta mixer Flaperon l Tuimelschijf-type 3 yrij programmeerbare MINCTS
14 r.._..*“‘—":_:fL—”ﬁ__....__.z 1- ES M:J}j e l
H

FlapAlaperon 3 vrij programmeerbare mixers) 3 vrij programmeerbare mixers
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UNIFLY (= FL)




UNIFLY
Beschripving van het modeltype

TYPE FL : UNIFLY

Tol dit type behoren alle vliegtuigen (met of zon-
der motor) die voor het hoogterour, richtingsroer,
de [taps en hel gas telkens déén servo hebben,
Voor de rolroeren cchier worden twee aparte ser-

vo's gebruikl. DJoor de zender-saltware zijn ont-
vangeruitganpgen 2 oen 5 omet clkaar verweven.
Men kan ook de rolroeruilslagen differenticren,
dit betekenl dat men de uitslag naar boven laat
verschillon van de uitslag naar beneden

De van elkaar enafhankelijke werking van de rol-
rocren opent dus verdere mogelijkheden, zoals
bijvoarbecld cen Naperon-werking : beide rolroce-
ren bewegen dan in derzelfde zin naar boven of
beneder, en werken dan als faps ;5 of indien er
aparle flaps zijn kan men cen zogenaamde "but-
terlly"-rem instellen.

Voor complexere toepassingen staan ook nog
twee kanl en Klare mixers ter beschikking om de
hoogpletrin aan te passen wanneer men de {laps
pebruikt, alsook een  remklep/laps-combinatic,
Het gebruik van deze laatste mixers 15 niel ver-
.plicht, doeh het kan als men daar de noodzaak toe
Svoell. Daarenboven staan cok nog drie viij pro-
£ grammecerbare mixers ter beschikking.

--_V(_Sor speetale functics, zoals bijv. cen intrekbaar
clandingspestel ol ecen slecpkoppeling staal ook
nog ontvangeruilgang 7 vrij. zells al zijn alle bo-
vonvermelde oplies reeds benut,

_Féu speciale V-staart-mixer kan ook worden jn-
gischakeid indien het model cen V-staart hecft
ipv. een normale staarl. Deze mixer verweeft de
[uncties van het hoogteroer en het richtingsroer
mel elkaar,

Schakeltekening UNIFLY o

-

2

&g
W= =
o v vt 2
£ % £ 5 R - >
[ao = 4 oz 3 £
g & B = = i B 2
= = — -0 [ =3
&5 2 2 [ T
& = e = L 2 E = %
- — = = 7
{EXP u. D/R) gh ”

; l icick } up“) Remkleppen
v,

of gas {Spoiler of
Throttle)

\

: w@é\"“'

Roirocr

links
(Atleran Lell}

Of!scl—j

tw. ]

IP{3}

Houopgteroer
(Elevator)

— Richitingsroct
(Rudder)

Mode 14

{2 3 (e
t-omm—f

Pi4)
I w2 T
Qilset

MIX VT
Vestaarl:

5 ATV
Pis) 5T Rolrocr
5

Oftiat

w.3 LY {Adleron right)
‘
—\{PIBP Flaps

ATV ¥ .
5 ,{‘\P(T’} praulid 7 Speciaie functie
(hvh. NAUTIC)

)\p(s:
6

TOEWIJZING VAN DE ONTVANGERUITGANGEN :

V-staart
A Y A’ ™
Batt. |77 Bau, |LTJ
9 | g |0
s (T 8 (L
7 1072 |~ Spceiale funclic I
w & [T~ Flaps we (T
C}D 5 |T==)~|— Rc_vl‘rov.:r rechis g 5 i) s serve links
o 4 |-~ Richtingsroer T o [T~ [- Richt/hoog
w 3 == Tloogieroer w 3 (- Richt./hoogle servo rechls
@2 = Rolroer links “ 2 ()
1 [(C==~  Remkleppen 1 {1
i vy af gas - i J




Mixerfuncties

Algcimene bemerkingen,
Voeraleer hicroa alle miser en koppeliuncties toegelicht wor-

den, cerst enige algemene bedenkingen.

Novenop de kanl en klazs wixers 7ijn voor elk modeltype nog
dric vrij programmeerbare mixers voorhanden.

Mixers verhinden hel inpangssignaal mel con uitpangssignaal.
Als inganpgssignaal Kan een bestaande mixeruitgang dicnen ol
cen stuurfunctie.  Het uitgangsmignaal van esn mixer werkt op
cen vrij kiesbaar stuurkanaal Cnder "stuurfunctie” bedoelt
men het uilgangssignaal van een bedieningselement, dus een
stuurknuppe! met of zonder haar trim, een schuif- of draaire-
“pelanr, of cen kanaalschakelanr,  Mel "stuurkanaal” bedoelt
men het uilgangssignaal voor gen onlvangervitgang.  Deze
laatste kan enkel nog worden geeosrigeerd door alle opties die
rechistrecks te maken hebben met de werking van de servo
wegingtelling, middenversteiling, weghegrenzing €n servo-

omkcct.

Fen kanl en klare mixer, ew/ol sen wij mixer kan eventucel
door cen exlerne schakelaar (dic verbonden is aan de sleck-
plastson 3. 4 an 5) worden in- en witgeschakeld.

Behwngrijke parameters van eci nuiver zijn : het mengdea. dat
bepaalt hoee slerk het ingangssignaal van de mixer dient te
werken op een aangduide stuurkanaal - de werkingsrichting
van de mixer ; on het neutrnalpunt van de miver, d.i. het punt
op de stuurcorve van el ingangssignaal, waarop de mixer haar
kanaaluitgang niet beinvloedt. In de regel is dil het midden-
punt van de knuppels. De afwiking van dit middelpunt wordt
mel "OFFSET™ aangeduid.

De mengdelen kunnen symmetrisch veor baide zijden van de
stuurweg rond hel neutraalpunt werken,  Men kan ook de
werkinpsrichting kiezen {voorteken + of - in de display.))

|

FLAPS/HOOGTE
MIXER

ENKEL VOOR TYPE "TL"

133 langzaam viegen wordt Dbij het vitstieken van de Haps een
aulomalische correctis van de hoopletrim vereist, omdat anders
het madel een voortdurende neiging heell o de neus in de
Jucht te steken, of te duiken.

B het aanpassen van het profiel in themuck en snelheids-
viucht verandert hel zwaartepunt van het model. Dit kan ge-
corrigeerd worden met een flap/hooglenixer.

Na keuze mel de Instel-Rotalic verschijnt op de display de
aanduiding "FEO" of "FE1". Deze mixer is met behulp van
cen externe schakelaar tussen twee standen 0 en 1 omschakel-
baar, Daama wordt met INC en bé het mengdeel rond het
neutraaipunt symmetrisch ingegeven;, dan de andere schake-

lasrstand gezel, en het twesde mengdeel inpeprogrammeerd.
De mengdelen kunnen tussen -125% en +125% passend aan
het model ingesteld worden,

Om de QFFSET in te peven (= alfwijking in procent van de

¥
drukken. De display-informatie verandert in "FLP" (Flap po-
sition). Nu moet aan de mixer verteld worden in welke positie
het bedieningselement kanaal ¢ voor de flaps in de normale

positie staat. (nentrale pesitic)  Uiteraard is de olfset voor

mviddenstand ven de bedieningshevel),  moel men

beide schakelpositics identick.

De bedieningsschuiver in de gewensle positic zetlen, en i}{é
resp. 3] drukken, toidat het gewenste mengdeel is bareikt.
De offset wordl op de onderste reget getoond. Maximaat :
+100% of -100%.

e G ' { -loels zet de offset terug op G

b

Ook kan men cerst de offsel instellen, en dan pas hel meng-
deel aanpassen.

De opgestagen oflset wordt cventusel overgenomen op de
flap/rolroer-mixer. In combinatie met de remiklep/flap-mixer-
wordt bij hel uilsteken van de remkleppen ook de hoogletrim
meegecormigeerd.
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=S Schakelaarstand "o

Mix-deel (U tot 1/-7125%)

Iixterne schakelaar 3

Schakelwarstand "1

Flap - hoogle -
nositic

Stuurunetic 6
i gewenste positic brenpen,

en PEC ol NG drukken.

Wanrdenhereik @ 0 tot £/ 100




ROLROIZR-
DIFFERENTIEEL

ENKEL VOOR TYPE "I

Hel relroerdifferenticel dient om het negalieve
draaimoment uil (e schakelen, wanneer dit cen
negaticl elfekt s 0 b hot gebruiken van de rol-
roeren heefl het rolroer dat naar beneden beweegl
con grotere luchiweersland dan dat dat naar boven
beweegt. Daoardeor ontstaat een dranimoment dat
eigenlijk in de legengestelde zin werkl als het
clfect dat we wilden bekomen met de rolrodren,
Stuurt men bijvoorbeeld met de rolroeren naar
rechts, dan gaal het linker rolroer naar beneden en
het rechter omhoog. Echter, het linkerroor heeft
meécr weersland, waardoor het model naar links
wil slippen. Dit onaaugenaam celicks, dal vooral
oplrecdt bij zwevers die cen grote spunwijdic heb-
ben, cerder dan bi; motorvliegtuigen dic esrder
een relatie! kleine span hebben, heet het negatie-
ve dragimoment’,  Dit kan men kormrigeren door
gelijktijdig en gelijkmatig met de rolroeren het
richtingstoer mee te bewegen.  Optimaal is dit
eigenlijk niet, omdat hierdoor de luchtweerstand
nog meér vergreot, en dus de vliegpreslatie ver-
mindert.

De rolroer-differenti¢éring bewerkstelligt nu dat het
néerwaarts bewegende rolroer cen kleinere uitslag
heeft dan het opgaande, zodal beide rocren ecn
getijke  weerstand - hebben, en het  negalieve
draaimoment met meer optreedt.

In tegensteiling tol mechanische oplossingen, die
meestal reeds bij de bouw van het model moeten
vaslgelegd waorden, en dic by sterke diffcrentie
veel speling veroorzaken, heeft de electronisch
differenticel sanzienbjke voordelen. Iilk rolroer

Ran door cen apute servo worden bediend, en de
graad vanhet differenticel kan soflwarematig later
worden bepaald.

e mute van het ditlerentice! wordt bepaald door
de uitslag van hel neergaande rolroer. [n een ex-
trecem geval kan men zells het neergaunde roer
helemaal onderdrukken, (SPLIT = 100 % difle-
renticel)  Op deze muanier faat zich nicl alleen cen
negatief draaimoment uitschakelen, maar zelfs
ool een positiel dreaimoment inschakelen, dic bij
rolrocruilstag ervoor zorgt dat het model reeds
draait om de hoogas in de richting van de boght,
zodal het by grele zwevers dus ook mogelijk
wordl om zuivere bochten t¢ vliegen louter op de
relrocren.

De Code luidt "DIF", Een schakelaar wordt hier
niet voorzien. Alleen via INC en f)EC moct men
de optimale  dilTerenticel-graad  instclen tussen
0% {(peen dilferentieel) en 100% (split).

Voor kuastvlucht 1s cerder een zwak differenticel
nodig, voor hangvlucht een sterk.

Via CLEAR wordt het differentice uitgeschakeld
(dus terug op nul gezel).

De locts ’/Z’SEL is in deze code geblokkeerd.

Opmerkingen ;

Wanneer voor de rolrocren louter één servo ge-
bruikt, dan moet men erop letlen dat er geen dif-
lerenticel is ingesteld. Dit zou immers kunnen
leiden tot ecn slechts pedeeltelijke of zells geen
werking van de rolroeren wanneer men de stuur-
knuppel in één van beide richlingen beweegt.
Indien de trim van de rolroeren zich nietl in één
van de middenstellingen bevindl, dan raden wij
aan de code "TRIMOFFSET" te gebruiken (zie
eerder). Hiertoe moet men wel eerst het differen-
ticel lerug op nul zetten.

I hel modeltype UNIFLY (L) win de enlvan- -pag.

geruifgangen 2 en 5 mel clkaar soflwarcmatig
verbonden.  Gevolp is dat het bedieningselement
dat is anogesloten op sluurkanaal 5 niet meer
rechilstreeks op ontvangeruifgang 5 s aangeslaten,
Nochtans kan stuurfunctiec 5 als ingangssignaal
dienen voor de vrij progrommeerbare  mixers,
Omgekeerd ook kan de onlvingeruitgang 5 via
cen miner 7 -->500k worden beinvloed.

Hen muxer 3-->5 werkl simullaan op beide ont-
vangeruilgangen 2 en 5.

i
L

%

ke

11T
BIX LAES
= %

i

Yy

]

Normaal (U%)

Differentiec! {30 %)

Split ( 100 %5)




FLAPS/ROLROER- & erm
MIXER o

ENKEL VOOR TYPE "FL".

Met deze mixer wordl cen instelbaar deel ven de
(apsturing  (stuurfunctic 6) ingemixt in de rol-
rocrkanalen 2 en 5, zodal de rolroeren bij [apge-
bruik beide gehjkiydig ep ef neer bewegen. Nor-
maliter gebeurt dit mel weinig uitslag.  Wanneer
de rolroeren en de laps in dezcifide zin bewegen,
dan wordt over de ganse spanwijdie van de vlen-
gel cen draagkracht ontwikkeld. Bi het gebruik
van hel rolroerdilferenticel kan het gebeuren dat
de servo-uitsiagen al snel in de uiterste positie
stnan.  In dit geval moet het rolroerdilferenticel
verminderd worden,

Na keuze metl het mslel-rotaticmenu verschijnt op
de display "FAOQ" of "FAI". Deze mixer is om-
schakelbaar met cen externe schakelaar tussen de
instellingen ¢ en | (via een aanshutfiche op bet
zender moederbord), bijvoorbeeld

0 : Relroeren bewegen gelijkzinnig als de Naps
1 : Rolroeren bewegen tegenzinnig aan de flaps

of
0 Mixer uitgeschakeld

1 : Noargelang de mixrichting bewegen de rol-
roeren zich gelykzinnig of legenzinnig aan (laps

erst wordl via toels [ 5 et om de

-

ncutraalpositic  symmetrische mengdeel en de
mixrichting voor cen schakelaarpositic ingegeven,
daarna de andere sehakelaarpositic gekozen en het
bijhorende mengdeel geprogrammeerd. De meng-
delen  kunnen tussen -125 % en +125% perfect

ap het model worden algestemd.

Om o de Offset (afwijking tov. de middenstelling
van de bedieninghevel ) in le geven, moet men op
de tocts /Cf SEE drukken. De display verandert
nuoin "FLPY (FPLAP-POSITION)Y. e mixer moat
meegedecld worden, in welke positic hel bedie-

ningsclement kanaal 6 voor de flaps in de norma-
le posiie staat.  Daardoor veolgl noodrakelitker-
wijze dal de eflset voor de beide schakelaarposi-
ties gelik 1s.

D¢ bedieningshevel in de gewenste posilic zetlen
en de loetsen [] en D ;> drukken, De offset
wordt op de onderste regel van de display ge-
toond.

Waardebereik © -100 ot +100. De
zel de waarde lerug op nul,

De opgeslagen olfset wordt per uitwisseling over-
genomen van de Flapsi/Hoogle-mixer (zie eerder).

In combinatic met de remkleppen/Baps-mixer,
wordt bij het bewegen van de remkleppen de rem-
Kleppen in gelitke mate noar beneden en beide
rolroern naur boven of beneden gezet, afhankelijk
van de richting van het mengdeel.

I T
s

I
Al

=
e L
OFFSET
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FAG Pxterne schakelaar 3, stand "g"
AL LExterne schakelnar 3, stand "1

ol Mixdeel { 0 tat 14125 45)

Eindpesitie van het gewenste mengdeel
Rolrocniitslag pelifktijdig naar beneden

Stuurfunctic 6
in pewenste positie brengen

¢ of DEC drukken.

[ImIn
o

Waardenbereilk O 1ot +/- ] 09




REMKLEPPEN/FLAPS-
MIXER @

KX S_F
ENKEL VOOR TYPE "FL". ) A

(SPOILTER/FLAP-MIX)

Bij het gebruiken van de spotlerknuppel ircm-
Lkicppen) kunnen de flaps bij de alnding indivi-
dueccl van U tot +/-125% versteld worden,

De mstcl!m& gebeurt via de tostsen INE en DEE
] zet de waarde terug op nul

Wanncer
L1: gedrukt wordl, kan een offset worden
mg:cm,ven aartoe moel men de stuurknuppel in
de gewenste positic schuivenen de toets |
B C drukken. Waardebereik @ -100 tot +100.

OPGEPAST

De olffsel van de remkleppenstuurknuppel moct
gedefinieerd worden, vooraleer de offset van de
mixers [laps/hoogtercer en flaps/rolrocren wordt
ingegeven.

In combinatic met de [lapsihoogtercer-mixer, zie
cerder, wordl bii het gebruik van de remkleppn
het hoogieroer bijgetrimd, zodat de vlicgneiging
in de langsrichling niet verandert.

0ok is de combinatie van de drie flap-mixers zin-
vol als men cen bullrelly-combinalie wil, cn de
hoogletrim gekorrigeerd wordL,

7 [
1
ALY 5”::
OFFSET
T
SRR = O

Menpdeel 0 to1 +4-125 %

Remklepknuppel in gewensie
posilic brengen, en fNC, i

G drukken

V-STAART-
MIXER

ENKEL VOOR TYPE "FL”,

131j modellen et cen V-staart worden de {unctices
hoogteraer en richlingsroer zodanig gemixt, dat
Ibij hel sturen van de hoogleknuppel beide roeren
gelijkzinaig naar boven en beneden bewegen, cn
bij het sturen met de richtingskouppel de ene naar
boven en de ander naar beneden beweepl. In te-
genstelling tot mechanische oplossingen, waarbi]
de hoogieservo beide rocren doct bewegen, en de
richtingsservo ook, via cen mechanische mixer,
kent de electronische mixer vele voordelen. De
sturing is veel spelingvrijer, cn cr is meer kracht
AARWEZIY.

Na oprozpen ‘van de code kan de V-stoart-mixer
en DEC in- of uliguclmkcld \\orden
% schakelt [iL xer dhl]d uit ("OF"

De VT-mixer kan enkel in- of
ungeschakeld worden.




o T S S

VRII
PROGRAMMEERBARE
MIXERS e

In 2anvulling met de kant en klare mixerfuneties staan in totaad
nog drie vrij programmesrhare misers ter heschikking, om aan
individucle wensen le kunnen voldoen.
De dric mixers zijn met de Rotatie-instelmenu na elkaar door
du loeis RO} ';: opracpbaar, an dragen de herkenningsletiers
Ben C Met de foets ¢ L wordt naar de onderverde-
lmg van hel programma doorgeschoven om het mengdeel, de
offsel (afwijking van de middensteliing van een bedieningsel-

ement), de ingave van de stuwrfunctie (= ingangssignaal), en
het stuwrkanaal (= hel uitgangssignaal), en de schakelaar (o
bepalen van de gekozen mixer.

WERKWLIZE, VOOR bvh, MIXER A

L

7o vank C
de. [’\F(/ tocls het
(1..7% en met de I) C, toets bel nummer van de servo-uitgang
(1..7) vastleggen. Op de onderste regel worden de ingestelde
Kanalen aangeduid.

; drukken 1ot de display op "Ach” staat. Mel
wmmter van het inpangssignaal ingeven

C £10 druitken : de display verandert in "ASW".  Ilier
wordt vasigelegd of de mixer continu aangeschakeld is (dis-
play "ON"}, ofwel of er aan de mixer een exteme schakelnar
wordl locgewezen om de lm\cr aan- en uil te schakelen,
e ; Op de on-
derste regel verschijnt cen 5k.ekpl lalammamcr, die de aange-
sloten schakelnar bedeelt :

Dasrtee in dil progrmmma

Miner Externe schakelaar
A annt sleckplaats 5
3 aan steekplaats 4
C aan steckpiaats 3

wen van deze besde nstellingen, dus "on® of 5", kiczen en
(,II,SffL, driukken. Nu kan ecn om het m.ulmnlpunt synnie-
trisch rengaandee] tussen O en 125 % via i(f en f
paadd worden. (éf zet de waarde onmiddellijk terug op 0)
Indien er een externe schakelane wordt gekoven, dan kan de

mixer worden uitgeschakeld en verschijpnl er op de display
"OI". Indien er nogmaals f.;}/f, it gedrukt wordt, dan komt
men !LFLChl by de offset-ingave. Het stuurkapnal in de ge-

wenste posilie brengen, en I (3 of DL‘ zalang vasthouden, lot
de gewenste positie is bereikt. De offsel wordt op de display
getoond. Waardebereik 1 -100 1ot +100.

CLEAR zet de waards onmiddellifk terug ep nul. Wordl or cen
externe schakelaar gebruikt, dan verschijnt de aanduiding
O,

Daarmee is de ingave van de wixer A algesiolen.  Dezelfdde
werkwijze geldt voor sde mixers [ en C,

OPMERKING VOOR MODELITYPE "FL" UNIFLY @

Omidat in dit medeltype de stuurfuncties 2 en 5 sollwarematig
recds met elkaar verbonden zifn, werken de volgende mixers
altijd op de beide servo-uiigangen.

2> 1.7

-

1.7 -5

5232

5--35

{anders werkt 5 als stuurfunclic niet op kanaal 5 1)

[n elk geval dienf men crop te letien, dat het ingegeven meng-
deel van de rolroermixers de servobeweging kan overstemmen:

Vaorbeeld ;

Mixer Mengdeel
+100 %% 0 % - 100%
2--25 werkt op 3 245 2z
2-->2 werkt op : 2+5 2+5 -
5-->2 werkt op : 2+5 - 23
-->5 werkt op 2+5 - 245

In voorkomend geval moet men cen ander modeliype kiezen.

OPMERKING YOOU MODELTYPE "EE" HELICOPTER ;
De stuurfunctie & kan niet als een ingangskanaal voor een
mixer gebruikl worden.  Het signaal werkt onmiddellijk enkel
op de ontvanpgeruitgang 6 ; in elk geval 15 de stuurweg be-
grensd tot 25% van de nornmale weg.

Aftankeljlk  van  de  gekozen  tuimelschiflype {SWASH
MIXER) ziju bepaalde functies reeds soflwarematig verstren-
geld, De standaardinstelling "N" venmengt sfuurkanaal T met
kanaal &.

In voorkomend geval moet men een ander modeliype kiezen.
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ACROBATIC (= AC)
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>
: h ‘l sw.2 T .
gaven klare programma’s kunnen worden geacti- Offset ATV | N
e & !

Speciale functie
veerd @ .

¢

]
1
SNS

:2
=]
B ey
Beschrijving van het modeltype < p ¢ ez ¢ 2
: £ g I mEOE %
&g R v i E 3
TV - - 5 E & E 55 Z &
I'YPE FL : ACROBATIC E S ‘g © Zz & 5
De basisversic van dil menw voorziel één servo E &z = v e -
S [£XP u. DIR)— -l
voor gas (resp. remkleppen), rolroeren, hoogleroer AP‘” lP('I} 1 Motor
. . . ek N
en richltingsroer, faps en remklep. De ontvanges- 3 ——1_}—4 f:;i 9, =~ % {Throttle)
uitgang 5 dient voor cen speciale [unctie, zoals 3{ 5 .y
. . . . W
bvb. intrekbare wiclen, motornnaldregeling of cen iwﬂ o X ATY Yoo ] 2 Querruder
= . ;
Lweede rolrocrservo. 2 —] 7 L —-@E "‘i { 2 l”— D - (Adteran]
) = Gntta
Men kan een kant en klaar hoogteroer/flap-mix- - { 7§ % Flgerim
. N . | O[fsm 3| _u P ATV
programina oproepen. Andere mixerfuncties laten - 1wl b *Pl:ﬂ 3 r 3 3 Heogtoroer
zich doer drie vrij programmeerbare mixers pro- 3 WE—_ E] = 3 £ D & ’é (filevaler)
= = el
gramimeren. ) t i _i o I—/ V’: o
' f ; : = -
Ofet o i P14} = Richlingsroer
D bijzonderheid van hel ACROBATIC-menu 4 —[4—}— D0 (Rudder)
bestaal erin dat voor de verscheidene viuchtop-
e avtomatische landingshulp zet bij een voor- ! i
: - ; , . ATV b
gcschrc.\cn lmmorlouf:-nllll de hoogteroeren, ﬂ‘a‘ps }\P(B) {?I ; A rY\P‘G’ z 6 Flaps
en spoiler in een vrij programmeerbare positic. 5 S I i
Bij het kunstvluchiprogramma "SNAP ROLL" ,,_—_——
" - ATV :
kan men de roeren een vooraf bepaalde positie r______T.f/ /me " Yp(‘]) 7 Speciale functie
. MEX + Rl
laten imnemen. ? 1 ios ] L D—*O (bvb. NALTTIC)

Het vieugelpregramma "WING” bevat de pro-

gramma’s DELTA en FLAPERON. Bij delta's en TOEWIJZING VAN DE ONTVANGERUITGANGEN

vitegende vieugels kunnen de hoogte- en rolroer-

funclic via cen gemmenschappelijke rocrkicp aan Delta Flaperon
de achterkant van de linker en rechler vieugel - \ < N I 7
worden gestuurd deor aparte servo's gelijkzinnig Batn [T Ban. [T 3 85‘;‘ —
of tegenzinnig te laten bewegen. g |CJ i .
De FLAPERON-functie verbindt de ontvangeruit- g EE—[::D Spoitr 3 —, 7 1C==-]— Spoiter
L Spoi or rochls
pangen 2 en 6, die dan als rolroeren en/of als ; g - Fisp we | w6 |- Enimf.ﬁ:&
[9p] | spee. i
flaps 7ijn te gebruiken, O 5 [(T=5~— Sondertunkticn o5 (T20 95 |S= Richtingsroer
& 4 [T Richtingsroer @4 |0 | Rolrhoogte o« ¢ _|-- lloogterocr
E 3 | (=) Hoogleroer w 3 | (=)t~ Servarechls w3 == e
o lroere 9 5 || Roirmoogte W 2 |TF=-1— Rolrawr finks
: N i}:“ m;;t'n 1|13 servo links 1 ==}-1— Remkleppen
o frine acppen
1 cmsiepp ) ) y. J of gas
Wy, v, of gas




standaardwaarde (%%

HOOGTE/FLAP-
MIXER

ENKEL VOOR TYPE "AC™,

Ter ondersteuning van de hoogteroeren bij korle
bochien en bij kunstvluchl kunnen de Tups bij he
gebruik van de hoogleroeren mechewogen wor-
don, zodat de kleppen bij het gebruik van het
hoogteroer nanr boven neerwaarls gaan {(en om-
gekeerdy, e mengrichting kan ook emgekeerd
worden.  Via de toelsen ENW ¢ slaat cen
mixinterval van -123% lot +125% ter besghak}\mﬁ
in hel programma -1

{ Jl zel et meng-
deel onmiddellijk lerug op nul.
De mixer kan vin cen exlerne schakelaar die men
in fiche 4 van het zendermoederbord aansluit, uit-
geschakeld worden, In de display verschijnt de
aanduiding "OF".

Voor de hoogletrim  staat  hel
"TRIMOFTSET" ter beschikking.

programma

MEX E'—“fc

1 %)
[

Ueinitialiseerde Mix-deet
Pt LY
flapuitsiag

fot +/- 1259

Externe
schakel, 4

AUTOMATISCHE
LANDINGSHULP

ENEEL VOOR TYPE "AC".

Om de tandingssnclheid in hel bijzonder bij zeer
snelle modellen v het FiA-progranunn e doen
verminderen, biedt deze code de mogelijkheid om
by het enderschrijden van cen vooral bepaald
molortoerental het hoegleroer en de flaps in ecn
bepualde positic te zetten.  Beide Tuncties kan
men cchter oversturen.  Eventucel kan men ook
de remkleppen doen vitsteken.

Deve landingshulp wordl vin cen externe schake-
laar dic is aangesloten op steckplaats § tijdens de
Na keuze van dit
programmain -de instel-rolatie verschijnt op e
info-display  cerst "LDE"  (Landing  Elevaten).
Hier wordt de hoogleroerstand ingesteld via II)ICE
via maximaal +/- 125 slapjes. Met de
“//S G wordl emgeschakeld naar hel sub-
pmgmmnm Kt lap” "1.121""

viuchl in- of wigeschakeld.

en |

toels &
De instelling van de
flap gebeurt op dezelfde mdnicr.

Indien er nogmaals op { wordl gedrukt,
dan kan men bepalen of bij het activeren ven de
automatische landingshulp ook de speiler (rem-
kiep) wordt uitgestoken - "LDS (Lamimg Spoi-
ler). Daartoc moel men met JJS ;
of "OF" kiczen. De r(,mklcpsc'rvu moet men aan
onlvangeruitgang 7 aansiuiten, dewelke voor deze
functie is voorbehouden. De servo-uitslag kan
men via de Code SERVOWEG-INSTELLING
vasizelten.  Zolang "LDS" op "ON" staat, is de
bedieningshevel voor de struurfunctie 7 geblok-
keerd on wodt slechts weer vrijgegeven wanneer
"LIDE" weer op "OF" omgeschakeld wordt,

In het laatste sub-programma "LDA" (Landing
Aute} wordl de positie van de gasstuurknuppel
bepaald onder de welke de automalische lan-
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dingshulp wordl ingeschakeld., en de gekozen
servo's in de vorgeschreven posilic gaan staan,
Hiertoe de gasknuppel in de gewenste posilic zel-
len, on INC /L)LC gebrutken, De huidige waarde
wordt op de display gcmond Staat de pasknup-
pel boven deze positic, of 1s het programma via
externe sehakeloar 5 uilgeschakeld, dan versehijnt
m hel sob-progrmmma “LDET cn TEDET de ver-
melding "Q1". Moclen de hoogte, de tlaps en de
remkleppen ongeachlt hel motorloerental in de
voorbestemde positic paan staan, dan kan dit via
de externe schakelaar 5 alleen gelbeuren, als hier-
loe 1n het SUb srogramma "LIDA" door het drukken

(2 Coop "OF werd geschakeld. De juis-
{e wanrden van de sub- programni's mocten 1o de
viuchl procfondervindelifk  worden bepaald  en

aangepast.

I i L :uml ap,

CH

Aan- /uitschakelen
spoiler-servo

lenzij uitgezet

tenzy uztgc?.cl =

"OF"

"0




e e e e e e e e e e

VLEUGEL-
PROGRAMMA

SNAP-
ROLL

ENREL VOOR TYPE "ACT WING MIXER / ENKEL VOOR TYP)E "AC",

Bij het gebruik van de snap-roll-schakelaar, dic Nivhel apreepen van het progrumma versehijnl op
men mocl aansiuiten op fiche 3 (zic cerden), lopen de display "WNG OF". Dere Code omvat twee
de rolroer-, hoogleroer- en richtingsrovrservo's in speeiale mixers die via ]N(, /D_ i Kunnen inge-
cen voorgeschreven posilic. schukeld worden  (Auanduiding "(}N” (_LLAR
D¢ purameters worden in de respectievelijke drie sehakell terug naar "WNG QOF")

subprogramma’s "SRA" (SnapRoil Aileron = rol-

roer),” SRE" (SnapRoll Elevator = hoogteroer), en L DELTA MIXER (DL

"SRR (Snap
imct Ll

Bij deltamodellen worden de hoogle- en rolroer-

oll Rudder = nchlmgsrocr) dm
¢ functics gemixt, waarbij de serve's aan le sluilen

m&,eslc]d { zel dlh, snap- rol func,tms op zijn aan de ontvangeruilgangen 2 en 1. De ser-
"OF" ongcwhl de stand van de schakelaar 3. ]I\q(, voweg-karakteristick wordt met DualRate, Expo-

en | ; : nenticel, Servoweg-instelling en Servoweg-Mid-
denverstelling aangepast.

iz}d»nq hci snap- m]l -programma werken de stuurfuncties 2, 3, 2. ROLROER/FLAP-MIXER (FPR)
=n 4 nigt meer als inganssignaal voor cen mixer. Wanncer het - * . * .
- N 8 ¢ nneer "FIPR™ staat voor Flaperon', en verbindt de aan de

ontvanger aangesleten servo's 2 en 6. Ze werken

snaproll-programma ingeschakeld is, ¢n ook de antomatische
landingsiwlp wordl geactiveerd, dan wordt het haegleroer niet
beinvioed. als rolreeren, wanneer stuurfunctie 2 wordt ge-
bruikt, en als {laps, als stuurfunctie 6 wordi be-
lastelling voor rolreeren | wogen. (Eventueel moet de draaizin van de ser-

{Aileron} vo's aangepast worden met SERVO-OMKEER)
Waardebereik +/- |25

OPMERKINGEN :

tnstelling voor hoopieraer Scr.vc:\\'eg—[f]ficlling T oeatvangeruitgang 2 kan vin SERVO-

(i'llcvnmr‘) T WEGHINSTELLLING "CH2Z" anngepast worden, "CIIG" wT:rk!
op de beide uvitgangen, wanneer de servo's over stuurfunctic 6

veor de flapwerking worden gebruikt,

DUAL RATE, EXPONENT., TRIMOFFSET : deze codes

werken op de witgangen 2 en 6 terzelfdertijd, wanneer de in-

Instelling voor richtingsroer; stellingen voor "CH2" worden veranderd.

(Rudder)

Waardebercik +/- 125

ESEL
»
Py
+ MEX 0
DE gy
___uc + Lo

Waardebereik 4/ |23

R, schakelt alle funclics
gu?ameluk op "OF"

Vieugelprogramma
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HELICOPTER (= HE)




HELI 'S

ALGEMENE VOORSCHRIFTEN
De zender me-15 biedt met zijn helicopterpro-

gramma alle megelijkheden van moderne heli’s
aun,

Om de programmering te verlichten, werden naast
de volgende specilicke heli-functies -

* Idle Up

*Aulorolatie

*Pitch Curven

*Statische Draaimomentaanpassing

*Dynamische Draaimomentaanpassing
*Tuimelschiffmixer

ook de reeds bij viiegluigen beschreven [unclics
van het RelatieSvsteem -

*Modeikeuze

*Modelnaam

*Reset (data-initialisering)

*Modeltype

*Sluurordening

*Gasknuppelrichting

en de voor de basisinstelling van de zender nood-
zakelijke instellingen van het Inslel-Rotatic -
*DuaiRatc

FExponenticel

*Irimoffset

*Servo-Ombkeer

*Servoweg-Verstelling

*Servo-Middenverstelling

*Vrij Programmeerbare mixers

nogmaals deorlopen. De tekst wordl decls veran-
derd en vervolledigd, em de specilicke kenmerken
van het programmeren voor een heli toe te lich-
ten.

BASISINSTELLING VAN EEN HELI
Vooraleer echier mel behulp van de electronische

mogelijkheden van de zender een instelling wordl
begonnen, moct het model cerst mechanisch cor-
recl afgeregeld zipn. Dit betekent

Alle stuurstangen juist aanpassen volgens de
heli.
* Adle horentjes op de servo's zodumig moenleren,
dat ze bij de middenstelling van alle stuurfuncties
en rims een rechie hock vormen met de stangen.
Y By middenstelling van de stuurknuppels most
de tuimelschijf exact waterpas, en hua pileh van
de staartroler en hoofdrafor staan precies zoals
voorgeschreven,
* De grootte van de stuurhevels bij de passervo
wordt zo gekozen en de stangen van de carburator
zodanig ingesteld, dat met de gasknuppel het gan-
s¢ bereik tussen leegloop en volgas wordt over-
lapt, en dat men met de teeglooptrim ook de mo-
tor kan stillegaen. De servoweg mag daarbii ook
miet gebiokkeerd worden door mechanische cind-
stellingen van de carburator,

RC-heli's zijn zeer ingewikkelde viieptoestelien,
die viicgkundig niet eenvoudig te beheersen zijn,
en by onoordeclkundip in elke willekeurige rich-
ting kunnen wegvlicgen, zodal z1] cen permanent
gevaar vormen.  Beginners moet dasrom worden
aanbevolen om zich bij ervaren piloten te gaan
informeren, of zich aan (o sluiten bij modelclulss.
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PROGRAMMATIEVERLOOP
e hierna volgende programmatic-verioop  ori-
enleert zich naar de practische cigenschappen van

de programmatic, en niel naar do imteme, tech-
aische gezichtspunten waarop ook onder andere
de nummering van de codes zin  gebaseerd,
Vooralcer een nicuwe heli 1o programmeren, is
hel ten zeerste ann e bevelen om cerst hel mo-
delgeheugen volledig leeg te maken, en daama de
volgorde van de codes van hel handbock te vol-
gen, omdal ze borg staat voor cen logisch verloop
van de programmatic.




PROGRAMMATIE VAN [LEN HELYL,  TYPLE
De instelling van de zender op het heligebruik
"I gebeurt mby, hel ROTATI-SYSTHEM.
(Zender inschakelea, en terzelldertijd

drukken.) Deze basisinstelling hangt zowe
bet model, als van de stuurgewoontes van elke

al van
piloot.

De insicllingen van de parameters voor clk mode!
gebeurt via het INSTEL-ROTATIE, dat men kan
instappen door f 7k te drukken als sde zender
reeds is ingeschakeld, of dat men kan verlalen
R le drukken.

door opnicuw EN

In beide menu's laten de gewenste funclies zich

door het gebruik van de toets § cyclisch

doorbladeren.

AANSLUITING_ VAN DE EXTERNE BED!E-
NINGSELEMENTEN OP HET MOEDERBORD
VOOR HET HELI-PROGRAMMA.

In het heli-programma heelt men zes aunsluithare
exlerne schakelaars (aun fiches 0..5), dic de vol-
gende funclies hebben ;

0 Pual Rate / Exponenticel rollen

1 Dual Rate / Exponenticel Nick

2 Dual Rate / Exponentice!l staarlrotor

3 Autorotatie en vrij programmeerbare
mixer "C"

4 idle Up en vrij programmerbare mixer
“pyr

5 Vrij programmeerbare mixer "A”

Op de middenconsole van de zender kunnen bij-

komstig twee schuifregelaars voor de volgende

functies geinstalleerd worden ;

CHo Pitch tolaaltrimming
B het bewegen van dit bedieningsele-
ment kan de pitchinstelling van de gas-
servo pgescheiden worden tot 25 % wvan
de maximale servoweg.

CI7 Insteliing van de gevoeligheid van de
BYTo.
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INCIIDEC —{ NAUTIC
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aulomatick sehakelaars en NAUTIC
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schakelaar
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MODELKEUZE

De me-15-zender laat de epslag tog in het ge-
heugen van de instellingen van (wee volledige
madellen, mel inbegrip van de trim-olTscls voor
duai-rate, exponenticel en differenticel voor rich-
tingsroer, hoogleroer on rolrocren (resp. stasrtro-
tor, tnimelschijl’ bij heli's).
functics 2., 4.

Dus voor de stuur-

Na uilpikken- van de
sysleem door R(5 I
kevze maken door DEC of ING te drukken. In de
display verschijnt dan het modelnuinmer 1 of 2.
Alle erna volgende mstellingen betrefTen dan dit
gekozen modelnummer.

Bij modelwissel word!l gedurende 1 seconde op de
bovenste regel de modelnaam peloond  De spe-
ecillcke modeluaam kan dan door hel drukken van
de toets GF [ op de display opgerocpen wor-
den.

faial]
ERR R

f Modellnummer

1=
(] -

MODELNAAM

Bij de eerste ingave (of na een reset) kan men
cen modelnaam van dric lettertekens inbrengen.
Lierst versehijnt op de display de standeardbena-
ming, bijvoorbeeld "1FL". Dit zijn het maodel-
nummer en hel actuele modellype. (FL=UNIFLY,

HE=HELICOPTER, AC=ACROBATIC)

tiet linker lctt_cr.teken kn_ippert, en kan door in-
drukken van DEE en INC veranderd worden. Er
staan 1n tolaal 38 tekens ter beschikking.) {(A..7,

0..9+,-) Men kan naar het volgende letterteken
5

doorschuiven met 7
De ingegeven naam wordt in het geheugen opge-
slagen van zodra de cade wordl verlaten,

-+
i!' f'::_l {""‘ l-1 Er' |il|
[ {
[ f
_ + | +
Ealialy calia
B S 4 ]
e REL
t f
{ {
REL
{
L Ll
Ev‘c DEC
T =z
ﬁi&.‘b
{
{

DATA-INITIATIE

Het wissen van dala moet gebeuren wanneer men
cen nicuw programma in cen modelgelbenpen wil
brengen.  Dil verzekert dat alle parameters en
funclies terug in de stundaardinstellingen worden

perel.

Na keuze van de functic "RST(RISET)Y knipport
ep de onderste regel van de display het nurnmer
van het modelgeheugen, waarvan de instellingen
moeten gewisi worden.  Het wissen gebeurt d
het gelijktijdig intoctsen van DEC en 5
{=GEA/R/ ). Autemalisch worden slle voorziens
funeties van het MultiSoft-programma van dit mo-
delgehcugen naar de basisinslellingen geinitiali-
seerd, De RESET-functic is uilgevoerd van zodra
het modelnummer niet meer knipperl.

BASISINSTELLINGEN NA EEN RESET :

IN HET MENU . "ROTATIE-SYSTEEAM"

Modeinaam = modelnummer en huidig modeitype

Knuppelmode =]

Gaskiuppel-mode = normaal e o

Nautic-programma = uijt Nt
+ h

IN HET MENU : "INSTEL-ROTATIE" 1

CLEAR

Dual Rate = 100 %

Ex‘ponc_mieci = LN {Lineair) e

Trimof{lset ={

Reverse-functie = nermaal + ,«r

Serve-middenweg =0

Servo-weg = 100 %

Mixwaarde = standaardwaarden

GEEN VERANDERING IN ROTATIE-SYSTEEM VOOR ;

- Maodelnummer

- Moedeltype

- Aulomatische stuurweg-instelling




MODELTYPE

De MultiSoft-module van de me-15 beval drie
verschillende modeltypes. Ne keuze mocl voor
Cell nicuwe programmering van cen model ge-
beuren, in het INSTEL-ROTATIE-MENU.  Hel
belang ervan is datl zo bepaald werdt welke oplics
mea zab kunnen gebruiken.

Dric modeltvpes staan ter keuze, die deor I;

DEC aangeduid kunnen worden,
Display Betekenis

Fl, LINIFLY

HiZ HELICOPTER
AC ACROBATIC

. en dan

kmpp-.n haet gbi\t!h.]] mnd Dll moet 1y
bevestigd worden doar 11(/1 (K of door uit-
schakelen van de zender. (f'onzd lu.ul men lcrno maar het
vorige modeltype)  Van zodra dit modellype s veranderd,
worden alle ROTATIE-INSTELLINGEN sanpgepast. De Mal-
titunctic-standnardprogramma’s ¥, AC en HE vergemakhe-
ljken de programmatie nanzienlijk, De mixwaarden van cen
specificke mixer kunnen door hel menu van de Rotaticinstel-
Mngen warden uitgekozen. waama mel ]\__‘ iC het ge-

en DEG

braikte medel optimaal kan worden afgestemd.

FL = UNIFLY

HE = HELICOPTER

AG = ACROBATIC

KNUPPEL-MODUS

De me-15 heelt vier versehillende mogelijkheden
am de stuufunclics rollen, nicken, slaartrolor cn
gas/pileh aan de stuurknuppels toe le wiizen,
Walke combinatic precies van deze vier wordt
gekozen, hangt af van de individuele stuurge-
woantes af van clke pileot. Voor de sturing van
de modelheli is hel voordeliz om de luneties rol-
fen en nicken (dus de pans eyclische sturing) met
&én stunrknuppel te bedienen, en met de andere
knuppel de pitch en de staartrotor.

tlel rolatie-systeem aktiveren, en met de toels
B Mobp ap de display oproepen.

]

BEC kan men nu wisselen tussen de

|~ Mode 1 ... 4

MODE ¢ MODE 2
Gasrechts Gz links
A

&

Loror Fuch Taumpnr e Mt

Taymee

Taumatscranbe huch Moo Pren & seoror Frch Taurmetygnebe Nk

[y Rtad
gy teck Rk / ot

MOR2E D MODE 4
Gasrechis @ Gaslinks @
. b

F?} ngb‘

Taumatscheitz High banal Pugn Tavmeneradd wh
Tagersek.
vknx b
) Heqk by Hach

Doumaiienete Nk s Pugh Lipter Prch Taumerg e Mk

GAS’MODL‘: m;'f;gilrn:

De reverse-functic is hij atle drie de modeliypes
FL T AC werkznn,

Deze instelling maakt het mogelijk om de wer-
kingsrichting van de gas/pitchknuppel  (funclic
nummer 1) aan de sluurgewoontes van de piloot
aan te passen. Iitis vooral in het HE-program-
ma van groot belang.

Na het activeren van hel cotatic-systeem wordt
met tocts i P “HIR" opgeroepen,  Door
het drukken van IN DIEC kan men kiezen
NORM = pitch duwen”

REV = pitch "trekken”

De gas/pitch trim wordt bij het omkeren automa-
tisch mee omgeschakeld.

Van deze instelling hangen de [unclies van alic
andere mixers al, i zoverre ze e maken hebben
met de stuurfunclie 1. ( Gas- en pitch functie, Tdle
Up, staartrotormixer, pitchtrimming, ele.)

THR _
L De cursor toont de richting,

uatu)

j H &
REV-KORM

VOLGAS
GASSTICK

VOLGAS




-3 = drie servo's

TUIMELSCHIJF- & —
TYPE ¥

SWASH MEXTR 7 ENKEL VOOR TYPE "5

Voor de sturing van de tuimelsehiil bestaan drie
versehillende progranima’s

"N" 1 (Normaal) De tuimelschijf wordt over de
roll- en knikservo gekanteld, maar is nict
axiaal verschuifbaar.  De pitchsturing
gebeurt door een aparle serve. Ook he-
li's, bij dewelke de mixing van kollck-
tieve en cyclische Dbladverstelling me-
chanisch verloopt, bichoren tot type "N".

" De  tuimelschijf  wordt  voor dec
pitchsturing door twee roll-serva’s axiaal
verschoven | de kniksturing wordt door
cen mechanische  wip  uilgeschakeld.
(1IEIM-1meshaniek)

"3 Symmetrisehe driepuntsaansturing van de
tuimelschijf over dric aanhechlingspun-
ten, etk op 120°(é¢n knikservo en twoe
rollservo’s)  Voor de piteh sturing ver-
schuiven de drie servo's de tuimelschijf
axinal.

fn de code "SWA" het timelschijftype "2° of ”3"
door de toetsen NG I

"N” wordt door CUEAK peactiveerd. Het actieve
tuimelschijltype wordt op de display getoond

N = nonnaal

- kiczen.  Het type

.

Initiaiisierler Standard-
wert: N = normal

2 = 1woee servo's

J Servos 2 Servos

CLEAR

Programm-Ubersicht
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Programm »2&
Heli 2 Servos

Programm » N«
Heli 1 Servo

Programm »3«
Heli 3 Servos (2 Roll)




SERVO-OMKEER

Mel deze Code kan men de servo-draairichting cmkeren, De
toels ROLL UY
et seherm versehijnt.

De ingestelde servodraairichting werdl op de display voor alle

servenummers 1...7 getoond door de cursor (het platte strecpie)
onder "REV" of "NORM". Vroeger moest men in de zender
kabellies ompoles om cen omgekeerde Ioaprichting fe keijgen.
Nu hoeft dit dus niet meer.

’\ict de los 3 i het gewenste kanaal zanduiden, en door
kan men de draaizin veranderen. De leclscom-
% zet de draaizin terug ofp "NORM™

poveel keer drakken, Wl de gowenste Code op

OPMERKING :

Hat kanaalnummer waarover het gaat, is het nummer van de
servo-uilgang op de ontvanger. Hel is immers hest mogelijk
dat dit niet overeensteml met de stuurfunctie-ingang op de

in het bifzonder wanneer men complexe mixers ge-

render,

bruikl.

Gewenste kanaal Kiezen (1..7)
Tnstellen van de gewensle sc

met T\C. of DP»

bR

rvo-richting

Nonmnani /"“\‘
&~

Ompgekeerd
{Reverse)

I

SERVO-MIDDEN

Om sorvo's aan te kunnen passen die piel behoren lot de
Graupner-standaard, of voor exlreme verslefling van de servo-
middenweg.

Op de display verschijnl na drukken van iz /’;U? de Code-
aanduiding "S13-TRINMT (Subtrim). Onafhankelijk van de trims
an de eventuele mixerinsteliingen, kan de neutranlstelling ver-

zel worden met engeveer 150 stapjes (= +/- 88 %)

- eerst het gewenste kanaal oproepen, en met #iz
c 111idnkn\mrsln}ling tussen -150 en +150 aanpassen.
R kaw men de verstelling terug op O zellen, Do
servo 22t zich dan exact terug in het midden.

Deze instelling slaat direct op de betefTende servo, onuafhan-
kelijk van alle andere trim- en mixerinstellingen.

Ciewenst kanaal (1.

met Cﬁ/l},‘p"}_ i klch.n

Instellen van het stuurmidden mc,j }I\ ;

smmm lor e
of i'jf@ (terugzetten op nul met (f,}f«’, )

00

150 Slep \7'*
e
N

150 Step

Servoweg-middenverstelling
+/- 150 stappen

SERVO-WEG

“Iravel Adjust”.
Deze unclic maakt hel mopelifk om de servoneg langs clk
Hel instelberetk

De Code-aanduiding "TRY ADJ staal voer

van beide zijilen gescheiden in e slelien.

bedeaagt 0...150 % van de normale servoweg.

e locis ROL inn het instelsvateem ro vank drukken, tot
op de display de gw.msh_ {i
kanaaluummer {1...7) mel C i
repel wordt de ingestelde serv om.g geloond, waarbij het 1eken
(+ of -} de kant aanduidt van de instelling. Om de servouil-

ﬂhg in te stellen moel men eerst het bedieningseferent in de

o verschijnt en daama hel

Fuilzocken. Op de onderste

stclhnb hrengen (knuppel, schuilregelaar, schakelaar). Met
{ ko dan de gowenste servoweg ingesteld worden.

R terug te zeiten op nul.

=75 VOIS canaal et
tavanl,  LAC bm}un to kau o
g_}{/é]Lf Kiczen

Bedicninpsclement uaar links of rechis
bewepen, en met ING of DEC wep vetlon.

Kauppeluitslag
links

Knuppeluitsiag
rechls

Verstelbare servo-
weg - U 50%

Mechanische stuur-
weg +/-100%

oo




Afstelling van

De afstelling van gas en pitch, die de verinogens-
algitte bepaall van de motor bij cen heli met kol-
lectieve Bladverstelling, 15 de belangrijkste afstel-
Ling bij heli's. Het docl van de afstelling is een
constant tocrental van de hoofdrelor te verkrijgen
gedurende alle fasen van de viucht, en er daarom
voor le zorgen, dat het zweelvluchtpunt van de
heli zovee! mogelijk bij de middenposilie van de
gas/pitch-stuurknuppel ligth

Voor cen aparte lijnrepgeling van de gas- en pitch-
servo's mocten serts de stanpgeljes van de gasservo
mcechinisch anngepast worden.  In het bijzonder
moel men crop ietien, dat de gasservo by geopen-
de en pesloten carburator niet mechanisch wringt,
om de servo niel onnodig e belasten. IDe trim,
dic bij de me-15 terzelfdertijde voor de gas als de
piteh werkl, moet cok tijdens de viueht tegen de
bovensle aanslag staan (resp. bij de onderste aan-
slag bij servo-omkeer van de gas/pitch-stuurknup-
pely  De carburator resp. slangen moeten derhal-
ve zodamg afgerepeld worden, dat bij de leeg-
loopstand van de gas/pitch-stuurknuppel de molor
met behulp van de trim kan stilgelegd worden. In
dit geval heefl hel ook geen belang dat eigenlik
ook de piteh tets wordt versteld.

Via de mechanische trim voor gas en pilch moct
hel zweelvluchipunt tenminste bij benadering juist
ingesteld worden. 1Dt kan indien men korrekt de
landleiding van de helicopter volgt,

Begint het maodel t¢ zweven by de middenpositic
van de pitchstuurknuppel, en gebeurt dit by het
juiste toerental van de motor, dan is de afstelling
korrekt.

~gas cn pitch :

Het model begint pas f¢ zweven nadat de
pitchstuudauppel  de middenstand passeert :
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1.131] te laag toerental ©

2. By} te hoog toerental

Oplossing - de carburator met de SERVO-MID-
DENVERSTELLING ("SI3 TRIM") van de gas-
servo verder openen. Daarna via de servoweg-
verstelling ("TRV AIDI") de weg in de volgas-
richting zover tocdraaien, dat de carburator vol-
ledig kan geopend worden zonder dat de servo
gaal wringen.

Oplossing : 12¢ bladinsteihock tijdens de viucht
bijvoorbeeld via ecn san liche CHG aangeslolen
schuilregeluar verhogen, en daarna de stangen van
de tunmelschiyl aan de bladverslelhoorntjes  ge-
lijkmatig veranderen,

Het model begint al te zweven voomleer de
pitchstuudauppel in de middenpositie staat

1. Bij te hoog motorioerental :

2. 131} te laag loerental :

Oplossing :De carburator met behulp van de SER-
VO-MIDDENVERSTELLING van de gasservo
verder sluilen, en daama via de SERVOWEG-TN-
STELLING de volpgasimstelling zover narcgelen,
dat de carburator weer voliedig kan geopend wor-
den, en de gasservo nicl wringl.

Onplossing :© De bladinstelhoek via de schuilrege-
laar (fiche CHS&) tijdens de viucht verkleinen, en
daarna de stangen van de tuimelschifll nasr de
bladversieltheornljes aanpassen.

QPMERKING : Deze afstelling moet men zolang

herhalen, totdat het model in de nuddenstand van
de gas/pitchstuurknuppel by het juiste teercntal
zweelt, en de carburater bij de volgasstand van de
knuppel zowat gans peopend 1s. Van de juiste
alstelling hiervan, is de ganse verdere alstelling
van belang.




LENKEL VOOR TYPE "HE"

Via dere code wordt vaor de motor cen stabicle leegloap in-
pesield. waarbij de mechanische wim in de bovenste posilic
gelaten wordt.

Rovendicn kan ook met een schakelaar die op fiche 4 van het
moederbord is aangesloten (Bestnr. 4160} nazar een tweede,
hoger ingestelde leegloop avergeschakeld worden, wat in het
algemeen als "ldle Up” wordl genoemd.

De Idle Up dient er vooral voor, om een verlaging van het
sysleemioerental Lo verhinderen, wanneer pien piteh terugneemt
tol onder het zweelvlicgpunt, De {dle Up is dus enckl werk-
zaam cnder het zweefvliegpunt van de sluurknuppel {dus de
middenstand).

{nstelling @

Afbankelijk vas de stand van de schakelaar versehijnt na het
oproepen van hel programma op de display de aanduiding
"GLOY of "GLIT. (GL=Gas Low) e desbetrelfende gaskeures
Idle Up 0 en T kunne via de toclsen EN en DFC tussen O en
1507 % versteld worden. (€ = oamiddeliijk terupzetten
op )

De toels /Ct H, is in dit programma zonder werkiug.

De leegloopinstelling (GLO) word! zodanig ingesteld dat de
molor bij leeglooppositic van de gas/pitchstuurknuppel stabiel

op cen hoger lecrental R draaien zonder dat er cen vlieg-
wiclkrachi-koppe! oplreedt.

De instelling in schakelaarstand "GL1" wordt nu zodanig in-
gesleld, dat men het model ui vaorwaartsviucht vanop grote
hoogle met voliedig leruggenomsan pitch kan laten zakken, en
de Tdie Up zo kiest, dat het tocrental niet toe- of afneemt. Tet
avernamepunt moet dus bij het zweefvliegpunt ziin, dus bij de
middenpositie van de pitchstuurknuppel.

e

Qpmerking ©

Externe schakelaor nummer ¢ schakelt ook in het programma
pitch-curve lussen twee verschillends pitchminimum-waarden
om.

Oproerking :

Wanneer men voldoende ervaring heefi mel modetheli's, kan
men bijvoorbeeld de Idie Up maar @ % terug Iaten vallen.
waardoor in het extreme geval 'sleepgas’ geldt @ hierbi wordt
het gas onder hel overnamepunt niet meer door de pitchsturing
beinvloed, maar bljil op een comstante waarde, die by de
knuppelstand op het ovemnamapunt ligh. Boven dit punt ver-
loopt de gasmeename door de pilch op normale wijze.

Bij vele heli's kan een dergelijke sleepgas-instelling bij kunst-
viucht een voordeel zijn 1 voor modellen met HEIM-mecha-
nick moet deze inslelling nochtans vermeden worden.  Tlet
ovemnamepunl in het sleepgasgebruik dicht onder het zweel-
vlisgpunt verschuiven, brengl voordelen bij mweelvincht-kunsi-
vivehtliguren van het FAl-kampioenschap, om in de heltase
recds het volle toercntal te bereiken. In cen paar individuele
gevallenwordt de Idle Up ook voor het verhogen van, het sys-
tecmtoerental gebruiki voor bepaalde viiegmaneuvers. Vooral
bij heli's, die een labiele rolorconsiructic hebben die een con-
slant tocrental bij kunsiviueht en zweefvlucht niet verdraagt.
In dit geval moet de IdleUp ook tijdens het zweven werkzamm
zijn.  In beide pevallen laten de overnamepunlon zich via
mixer 7-->1 verschuiven, in zoverre dat de stuurfunclie 7 niet
bvb voor de insteling van de gyrogevoeligheid is bezet. et
mixaandeel fegt het verschuifbereik van hel ovemamepunt
vasl, Wordt de offsel van de mixer op een van de eindpunten
gelegd, dan kan men bepalen of het ovemnamepunt naar boven
of onder moel versehoven worden.  Wordt hicrvoor de mixer
“13" benut, die evencens via de externs schakelaar 4 in- en
uitgeschakeld wordt, dan kan in het idle Up programma tussen
de normale Idle Up (GLO) (overnamepunt bij middenstand van
de knuppel), en GL1 omgeschakeld worden (ovemamepunt bij
verschoven overname).

(]
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AUTOROTATIL

NOODLANDINGSSYSTEEM

ENKEL VOOR TYPE "HE"

Onder autorofatic verslaat men de vhegloestand,
waarhij de rotorbladen zodanig negaticl worden
pezet, dat de aanstromende Juchl bij het zakken
de healdralor op cen hoog tocrental houdt,

De encrgie dic hierbij wordt opgeslagen moet
worden gebruikt om bij het opvangen van het
model in opgamnde stiwkracht te worden omge-
set. Hicrdoar is hel mogelijk om de heh met ag-
pesiagen motor ook nog heelhuids te landen,
Nicttemin mocl men eerst een peoefende piloot
vijn, dic vertrouwd is met ziin materiaal.  Len
snclle reaklic en cen goed inschatien zijn absoluut
noodzakelijk, omdat de bestaande val-energie vian
de rotor maar ¢énmaulig besehikbaar is.

Bij het deelnemen aan kampioenschappen moct
de motor bij het uitvoeren van de auterotatic af-
gezet zijn. Voor training is het eigenlijk voorde-
lig om de motor bij aulorotatic op leegloop te
laten drasien, omdal dan in kritische situatics
evenlucel nog plets ap volgas kan werden over-
geschakeld.
Insteiling : '

Aan liche 3 moel voor de autorolatic een schake-
laar geplugd zijn. In aklieve toestand worden de
functics gas en pilch gescheiden. De gasservo
gatl hierbij in een vooraf bepaalde positic gaan
staan (ATR-programma), terwijl de pitch-sturing
verder de stuurknuppel bligft velgen,

Gelijktijdig worden de volgende programma's uil-
peschukeld

*mixer voor de statische draaimoment (STA)
*mixer voor het dynamische draaimoment (DYN)
*pitchmuximum (PH) en pitchminimum (PLO en
PLD

Bovendicn wisselt hel pitchprogramma automa-
tisch op de autorotatic-instellingen "PHA" en
"PLA" (zic ook programma “PITCH-CURVE")

Na het oproepen verandert de display cerst in
ATR OF" De autorotatic wordl geucliveerd vio
:fi %, on de aulorotaticpositie van de gas-
serve in het bcrell\ van 0..150% ingesteld. De
juiste waarde moet door probcren en zocken ge-
vonden worden.  De GEEZ B -toets schakelt de
aulorotalie-functic opnicuw uit  {Aanduiding
"OF"). De schakelaar 3 wordl dan ook inaktiel.

el
—TETE Regininstelhing
:
slandaardwaardc
Imi
R T LEAR R

l
) [

o
0

Waardebereik 0... -150
Uitschakeling cioor. externe
schakelaar 3 (de display ver-
andert cchter niet op "OF")

PITCH-CURVE o

EMNKLL VOOR MODRLTYDPE "L

Viu deze code laten zich de pitchmaximumn-waar-
den voor de twee viiegtoestanden ‘normale viucht!
en fmmtorotatic’, alsook afzonderhijke pitchmini-
munwaarden  voor  Cnormale  vlueht, normale
vlucht met idle up' ¢ ‘autorotatie’ opslaan.

De keuze tussen pilchmaximum (PEL.= pilch
high) cn pslchmlmmum (PL... = piteh Jow]) pe-
beurl mel € 4, de m'u:‘s’clmkchnb lussen ‘nor-
male viueht' en 'suterolalic’ met du externe seha-
kelaar 3, en de omschakeling tussen ‘normale
vlucht en normale viucht mel idle up' mest idle

up-schakelaar 4.
Welke waarde juist kan worden inpesteld, wordt
op de disply getoond ¢

i = pilchmaxtmunm normale vivcht

PIiA = pitchmaximum aulorotatic

PLO = pitchminimum normale vincht

PL1 = pitchminimum norni vincht met idle up
PLA = pltchmmmmm autorotatic

De instelling gebeurl via de tocisen I"
in het waardehereik 0130 %,
pitchmaximum en -minimwmn  op de standaar-
dwaarde van 100% serve-uitslag terug

De instelling voor  pitchmaximumin normale
viucht wordt nu zodanig ingesteld, dat het hoold-
rotortoerental constant blijft, wanncer vanuit de
2weefvluchi vol gas/piteh wordt gegeven.  Indicn
het toerental daarbij hapert, dan moet men het
pitchmaximum verminderen. Indien daarenlegen
het toerental toeneemi, don moct men het
pitchmaximum vergroten. Deze instelling is voor-
al afhakelilk van het motorvermogen.
Pitchmaximum in de aulorotalic  hungl hoofdza-
kelijk van de acrodynamische cipenschappen van
de hoofdroterbladen af.




Pitchmmimum voor de normate viucht ihb. met
idle up wordt zodanig ingesteld dat het model it
cen snelle voorwaartsviucht onder cen hoek van
ca 60..80 graden valt, wanncer de gas/pitch-stuur-
knuppel gans teruggenomen wordt. In samenhang
mel de idle-up-instelling zorgt men ervoor dat het
rotortocrental hierbiy constant bliflL Pitchmini-
‘mum zonder idle up kar voor zweelviuchloele-
ningen op cen kleine negatieve waarde worden
geret,

Het pitchmaximum voor de aulorotatic ligt b1
benadering bij de instelling voor de normale
vlucht met idle up, de fijnafsteliing kan aan de
individueie gewoonles aangepast worden.

Voor msichvoorbeclden, gelicve de volgende blz.
le bestuderen,

© Aulorota tic Normaalviucht

[ THA o Pilchmaximum
e (AT

. 1 aa. L] Standaardwaarde

wn'irdc_hcrcé k0., 150%
GLEAR = 100%

Pilchminimum

Standaardwaarde

r Idie Upschakelaar

I 1
Lot

11 %%
iy

Lales

+

- I:ll_l
Il
[ T %

Voor Uw cigen notities :
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Voorbeelden : instellingen van de pitch-curve

PITCH HIGH

Met dit programma wordt de bovenste pilchwaar-
de ingesteld.

Via de externe schakeloar 3 kan naar andere
pitchwaarden  worden overgeschakeld voor de
auterotatielanding.

Aulorotatieschakelaar

[nyN] P [N ]

] maom

(1 % [N A
e fgt

o 1 m
ekl

R

PITCH LOW -IDLE UP (GLO)

~IDLE UP (GL1)
Voor beide gasvoorinstellingen GLY, resp, GL1
ziin verscheidene pitch-low-waarden program-
mecrbaar,

ldle ip-schakelaar
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PITCH LOW  -AUTQROTATIE

Voor de aulorotatic is con gescheiden piteh-low-
waarde programmecrbaar, onathankelijk van de
idle-up-schakelaarstand,




" o . matisch uitgeschakeld. -pag. 42-
S l ATIS CII T e DYNAMIS Cl‘i r.'.l)ch:"f“TI?'A; =
DRAAIMOMENT | 04  DRAAIMOMENT
ENKEL VOOR TYPE "HE". ENKEL VOOR TYPE "HE". ax T Mixer piteh -=staartrotor
e
Via de code "STA" wordt de statische draaimo- Met de dynamische mixer worden kortstondipge
menfeorrectic (Mixer piteh === staartrotor) inge- dragimomentvernnderingen wepgeauiverd, die (e AT1-sehakeliar
sleld, gezamelijk met de pitchwaarden boven en wijlen zjn aan bijvoorbeeld bet veranderen van T T b T
. . . MIX LT FI 1 iT

onder de  pitchknuppel-middenpositie.  (Zweel- loerental. . * hf_{ ‘__[;/‘ (0. +125%)

. . . .. _ ik o
vliegpunt) Daarveor is dit programma hoofdzakelijk voor I VL KT - 0%

Voorepgesteld wordt dat de pitcheurven en gas-
curven zodanig ingesteld worden dat het rotor-
icerental in het volledige instelbereik van de col-
lceticve pitch constant blijft.
De instelling gebeurt via de teoetsen i
in cen bereik van -125% tol +123%.
het mixaandeel terug op 0% dwz. de mixe

inaktief. De mixrichting hangt van de rotordraai-
richting af ; veor rechtsdrasiende systemen (van
boven bekeken @ oin uurwijzerszin) moclen nega-
Heve waarden worden  ingesteld o voor links-
draaiende systemen mocten positicve waarden
worden ingesteld.  Docl van deze eindstelling 1s
om con wanrde e vinden waarbi) de heli by cen
lange ioodrechie stijgvlucht niet wepgdraait door
hel grotere draaimoement om de hoog-as. e trim
in de zweefvincht wordt toch uitshntend met de
staarirolor-trim uitgevoerd.

Opmerking :
Bij antorotatic wordt de statische mixer automa-
tisch nitgeschakeld.

— =13 Mixer piich --> staartrotor
i

ATR-schakelaar

i 'Z—'rrlq—‘lLic‘}_’ wx 1A
1 9 0. £125%)
D 0% G o

heli's voorzien met toerentalsturing (dus zonder
collecticve piteh). el kan nictiernin ook bij bhe-
li's ingezet worden die , hoewel met pitchsturing
uilgerust, geen constanl systeemloerental erop
nahouden, maar gelijktijdig met de pitchsturing
ook het toerental veranderen,  Het betrelt veoral
cudere modellen, zoals bijvoorbeeld de BELL 212
TWIN JET.

De mixer verstelt tijdelijk een beetje de staarlro-
tor, omdat enkel kortstondige draaimomentveran-
deringen moeten gecorrigeerd worden. e uit-
slaggrootte van dit eompenseren ka via de loctsen
NG en DEC bereik van -125 tot +123
worden ingesteld. ¢ zet het mengdeel on-
middellilk ferug op 0%, dwz. de mixer is dan in-
actief.

7

De mix-richting hangt van de hoofdrotordraaizin
af : voor rechisdrasiende systemen (van bovenaf
gezien : in uurwijzerszin) moet men negaticve
waarden ingeven o voor Hoksdraaiende systemen
{in tegenwijzerszindraaiende hoofdretors) positie-
ve waarden,

Bij moderncre heli's, die mel een conslant loeren-
tal in hel ganse pitchbereik worden gevlogen, is
deze mixer niet nodig, en moet dus ook helemaal
niet ingesteld worden.

Qpmerking :
Bjj autorotatie wordt de dynamische mixer auto-




DUAL RATE e

Pe Dual Rate -funetic maakl het mogeligk om via con exteme
schakelaar om te schakelen nmaar cen andere servo-uitslag,
waarbij de vilslag voor elk van beide schakelaarposities lineair

tussen G cn 123 % van de novmale stuurweg lan ingesteld

worden. e schakelaars moeten daartee cerst op de zender
er). N el oprocpen

T. de gewensle stunr-

phat anngesioten worden (zie vok cerd
van Code "IVR" wordt eerst met CHz8
funetie (CH 2...4) uilgekozen :

Steurlunclic Functiv Fxleme schakelaar
2 Rollen ann tiche nr. 0
3 Kuikken aan fiche or. |
4 Staartrolor aan fiche or, 2

De instelling van de stuurweg gebeurt mel 1\3(3 en D/f}f‘; nadal

men de schakelnar in de gewenste positic heefl gebracht.

Aanduiding op de display :
"eh” = gesloten (AAN)
Ry = open (UIT)

Uil veiligheiduoverwegingen de Dual Rate-funclic niel op 0
zetten, omidat dan de stuurfunctic volledig is uitgeschakeld.

De externe schakelaar schakelt Dual Rate en Exponenticel
gelijktijdig.

censte servolunctic (2.3, 4) met de

nA CLE - (2. el
- SE17 kiozen. Met INE of DEL: de
I, Kot ¥ MR
” ” { % gewenste waarde instellen

7 7 ©4
r'_-“_f 9 fxterne schakelaar "AAN"

EIN Dispfay wisselt van CIUET) naar
ch (AAN), en de ecrder ingestelde
waarde en omgekeerd.

iR Ef‘n pa
01 %
Wﬁ[ [ Lerder ingestelde waarde
NG DEC
+ z
o = Met TN@ of 1 dc Lewensle wa wrde
ri g et
inhrengen, met (.L ALK op nul zetien.
1171 9%
e

EXPONENTIEEL

Deze progressicve stuurkarakteristick laat een fijngevoclige
afstelling wan het model toe rond het middelpunt van ellee
stuurfunctie, zonder dat de totale (cindjuilslag van de servo's
wordl veranderd, DDe male van progressiviteit kan van lineair
(TN} 0% tat extreem progressiel 100% ingesteld worden,

e Dual Rate ea het Bxponentivel worden gelijkiijlip pescha-

Kehd,

Stunrfunctie Functie Fxteme schakelanr
2 Rolien aan hiche nr, O
3 Knikken aan fiche or. ]
4 Staartrolor aan fiche nr. 2

De instelling van de stuurkarakieristick gebeurt nadat men de
\Li‘t.lk(.iﬂdf in <le julste positic heelt gezet, met behulp van b

<

Aanduiding van de schakelaarpesitie op de dsiplay :

Teh" = geslotan (AAN)
"CH" = apen {UIT)

AMT:.’E.? Cicwensle serv ofuncue (2,3, 4) met de
B 84 kiezen. Met NG of I)I,;, de

gc‘.\'cnslu waarde instellen

fxr

b = lxterne schakelaar "AAN"
Display wisselt van CH{UI'T) naar
ch (AAN}, en de eerder ingestelde
waarde en omgekeerd.

Eerder ingestelde waarde

s =:~II__I o Ma NG of BEC ’(iuﬂgau\ enste waarde
exp _ inbrengen, met | % op nul zelten.
”; !‘ o gei, CHEAL op ¢

D/R + [XPC)‘

r%“i” I”’%

Iy
et
3¢ Dual Rale-Lunclic laal toe de servoweg symmelrisch rond
het middelpunt in te stellen tussen U en 123 %0, met cen exter-
e schakelaar op twee verschillende instellingen. Mot de Fx-
po-lunctic kan men de karakiedisiick van de curve wijzigen.
Ze s waricerbaar ssen lineair on progressiel” verloop voor
weeron fwee verschittende instellinpen, ndizn e hiproor-
heeld in een schakelapositic "LN" instell, i de expo nage-
nocg uitgeschakeld, en wordl de scrvoweg enkel beinviaed
door IVR.  De betreffende externe schakelaar schakelt zowel
axpo als 1¥R terzelfdertid voor deze stuurfunutic 2.4

Deze bijzonders verfijning van het me-13-gysteem laat reeds
vermoeden dat zeer individuele stuurkarakteristicken mogelijk
Zijh.

Uit veiligheid is het aan te raden de DR nooit minder dan 20

%% to zetien.

Kamktenstick v de stuunvegen @

T * o m RT IR E T
T i
[Ra T ,
é 00 p—f— — 1
P e e /— /
= FROMOA TR A l
i - :/*'1
EXPO- DAL RATE 3
30 et -4 ’_r,afm s s
i P
0 m— | o
,.-L‘ /,4’ CUAL RALE
gl,f‘u. il I A JUUY S B P
I b ol EXPOM'HIEA
B i 4 | L0
P
-60

Wi

g . S " Aot Sim— S— 3 '
0 -80 .60 80 <20 O
s

STUURKNUPPELUITSLAG —

Dual Rate = verkorte, of tot 123% verlengde
lineaire servoweg

Exponenticel = progressieve repeling, met
100%servoweg

Expo/DualRate = beide luncties terzefdertijd
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©
TRIM-OFFSET [t

- i
1‘ I

[lel verzetlen van de trims uil het nudden leidt by
de DualRate en de Dxponenticel-functie lot cen

werkingspuatversehuiving  van  de
bijvoorbeeld wanneer by het middenstellen van de

servaowvegen,

stuurknuppel de exponenticel-functic van lincair
wordl omgeschakeld,
dit vermeden wordt,

naar oxtrcem progressiel

Hot beste s dal zodal e
stuurstungen nict moeten worden aangepast, of de
trims kunnen bliyjven staan.

Na het oproepen van deze Code toont de display
egel de stuurfunctie 2, 3 ol 4 dic
. De tri-
maolTsets die door de trims \\cndcn bepaald, war-
den door het ndrukken van opge-
slagen in het geheugen {voor dc dric stuurfuncties
terzelfdertijd).
oppeslugen waardes,

De 2 -toets zot alle drie (C11 2, 3 en 4) de
trimgeheugens opnicuw terug op 0,

op de bovenste r

door de & ; werden opgeroepen.

PDe onderste regel toont nu de

L op O retlen,

L, en 4 de wensen

r[ gewenst verzctien

ENG of PEQ slaat alle drie frimoflsels
(CH 2, 3, 4y gelijktijdig of.

S
BT .
st T Huidige trimoffssts ((,E‘I 2, 3, 4) zijn
4 [ opgeshagen, met CIESLEE kuonen

e de pepevens opgevr. 'mgi worden

-

VRILJ w T
PROGRAMMEERBARE

)

MIXERS

In aanvuiling met de kant en klare mixerfinctics
staun in lotaad nog dric vrip programnwerbore
mixers ter beschikking, om aan individuele wen-
sen te kunnen voldoen,

De drie mixers zijn mel de Rotatie-instelmenu na
elkaar door de toets ROUIZUE oprocpbaar, an
dzagcn de hcrkc.nnm&sitticrq A, Ben C. Met de
I wordt naar de onderverdeling van
het pxog"mmm doorgeschoven om het mengdeel,
de offset (alwijking van de middenstelling van

tacls

een bedieningsclement), de ingave van de stour-
functic (= ingangssignaal), cn het stuurkananl (=
het uitgangssignoal), en de schakelaar Lo bepalen
van de gekozen mixer.

WERKWIHZE VOOR bvh, MINER A

.

Zo wvaak € . drukken tot de display op
"Ach" staat. Met de fNL{ toetls het nummer van
het mgangssignaal inpeven (1..7), en met de DEC
teels het nummer van de servo-uilgang (1.7}
vastleggen. Op de onderste regel worden de in-

gestelde kanalen aangeduid.

verandert

drukken : de display
Hicr wordt vastgelegd of de mixer con-
ofwel of er

"ASWT.
tinu aangeschakeld is (display "ON") ,
aan de mixer een externe schakelaar wordl toe-
gewezen om de mixer aan- en *.11{ 10 ﬁc}nl\elen

st

Daartoe in dil programma i &
Op de onderste regel verschijnt een steekplaqts-
nummer, die de aangesloten schakeiaar bedoelt :
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C}/
Mixer  Dxterne schokeiaar
A wun sleckplants 5
3 aan sleekplaats 4
C nan steckplasts 3

Een van deze bczde instellingen, dus "ON" of "%’
kiczen en § 7 drukken. MNu kan cen om hci
peutrpalpunt s_\,-'mlm:tr;suh mengaandee] tussen 0
en 125 % via ENC en DEC bepaald  worden.
' zel de waarde onmiddellijk terug op )

OPGEPAST

Daar de schakelanr 3 gelifktjdig de aulorotatic
acliveerl en schakelaar 4 de ldieUp omschakelt
kan mixer A onsfhankelijk aan- en uitgeschakeld
warden.

Indien er cen exlerne schakelaar wordl gekozen,
dan kan de mixer worden uitgeschakeld en ver-
schipnt er np de display "OF". Indien er nog-
7 pedrukl wordl, dan komt men te-
recht blj de offsct- ingave. He al in de
gewenste positie brengen, en zolang
vasthouden, tol de gewensle positic s bereikt, De
offset wordl op de display getoond.  Waardebe-

reik ; -100 tot +100.

maals

stuurks

{ g zel de waarde onmiddellijk terug op nui.
Wordt er een externc schakelaar gebruike, dan
verschijnt de sanduiding "OF".

Daarmee is de ingave van de mixer A afgesloten.
Dezelfde werkwijze geldt voor de mixers B en C.




OPMERKING = VOQOR MODELTYPE
"HE" HELICOPTER

De stuurlunctie ¢ kan nmiel als cen ingangskanaal

voor cen mixer gebnukt worden. Het signaal
werkl onmiddellijk enkel op de ontvangeruilgang
6 5 in elk geval is de sluurweg begrensd Lot 25%
van de normale wog,

Afhankelijk van de gekozen twimelschijllype
(SWASH MIXER) zijn bepaalde funecties recds
seftwarematig verstrengeld.  De standaardinstel-
ling "N" vermengt stuurkanaal 1 met kanaal 6,

in vourkomend gevel moet men een ander medel-
type kiezen.

[
(515 S A

Mixer A 1--1
na RUSIE

% Mixdeel

cTiIS'"E‘L
l—_r—j 2N drukken

|
Mix ITEI

(B[

°l

+C EC
+

L

T
L»[“J

stuurfunctic
}— ¢
%

stuurkanaal

Mixer2 # 3

Schakelkanaal
(swileh)

Continu "AAN"

af

Tocwtizing
oxl. schakeinar 5

<t

Mixer2 + 3

Mixdec!
en -richting

(+ of -)

Staurfunctic 7
in gewensle
stand zellen,
NG of 1
drukken
Waardehereik
0 en 100

. schakclaar §

(Ysct en
mixdeel op "OF"
= mixer uilgezcl
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NAUTIC-AMudt-Prop-Motdule
Clestnr. 4141
{Tot twee modules aansluithnar, zie ook verder)

Functicbeschrijving
“De NAUTIC-Multi-Prop-Module vergroot een proportionele
" lunclie van twee kanalen nanr acht Kanalen, dwz, er staan dan
per module aan de ontvangerzijde dric bifkonende servo-aan-
Aan de zender kan men twee van

stuitingen tor beschikking.
derpelijhe prop-modules inbouwen,

.-_I'NAUTIC—Multi-Prop-—FunctieS

Inbouw_en sansluiting in_de zender

2¢ modules worden op de vrije moduleplaatsen in de zender
gentontecrd,

q)lunrl'nncli-. 7 (E'unc!icﬁchc "Cif?" op het 7cndcrmocdctbord}
ln.dm d wanfeer in hct NAUIIC programma van het rotatie-
systeem INAUY op "ON" staal.

De 5-polige stekker moet in de functizfiche "CH7" getsoken
worden, en de éénaderige kabel met de vierpolige stekker in de
"NAUTIC fiche,

- Een tweede module kan op de steekplaats CH6  (tensy bij

maodeltype "HE"Y of CHS5 {tenzij bij modeliype FL) anngeslo-
ten worden, De nog vrije $énaderige draad met vierpolige stek-
ker van de fweede module wordt met de reeds inpebouwde
module verbonden.

Mogelijkheden, waaronder men Clis of C116 voor dv aanshii-
ting_van cen NAUTIC-madule kan gebruiken ¢
b CHS regp. CHO mogen niet als ine of vitgangssignaal voor

cen mixer worden gebruikt.

2. De looprichting van de serve's moct op "NORM staan.

HAUTIC-Multi-Frop Modul
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3. De shuurweg vin ek kanaal, dos van CHES resp CHE mect
voor elke zijde apart via de code SERVOWEG-INSTELLING
De NAUTIC-Prop-Mo-
dule inbouwen, en afle vier de draniregelaars van de module
NG de servoneg

op -130 % en 4150 %6 geret worden,

fes

volledig naar rechis draaien, en via de toeis |
op +150 % zellen, en onmiddelipk daarna a
ledig naar links draaien en de servoweg met |

cpelnars vol-
L op -150 %
z;llhn Indien de display zou knipperen, dan mml men de
-toels zolang indrukken, toldat de roemer miet mesr

fm_ml

4. Via de code SERVOWELEG-MIUIDDENVERSTELLING de
neutraalstand van kanaal CIE5 resp. CHE op "+6" progranume-
ren.

De ngebruiksname van de zendergedectle van de wautic-lunc-
tie is nu algesloten.

MNAUTIC-Multi-Prop Maodul

Bast-MNr. 4741

" -

CHS
CHE
Cri 7

Hest.-Nr, 6141

B ]

NAU”C




. BENODIGDE MODULE VOOIR BE ONTVANGLR -

NAUTIC-Multd-Prop-Decoder
" DBesinr, 4142

Voor etke NAUTIC-Musli-Frop-Module in de zender is een
NAUTIC-Multi-Prop-Decoder nodig.

0

N Truda wit}

b bt

Gebruik ;

e NAUTIC-Multi-Prop-Decader vergroot twwe properiionsle
kanalen (1 servo) naar acht proportionele kanalen {4 scrvo'y),
indien de zender is wigerust met ecen NAUTIC-Mulli-Prop-
Module.

Voor sloringsvrij gebruik moelen minstens drie van de vier
mogelijke servo's aan de NAUTIC-Multi-Prop-iDecoder aange-
slofen zijn.
Fen exteme stroomverzorging is nict nodig.  De serve's wor-
den via de ontvangerbatierij gevoed {die wel voldoende slerk
moct zijn).
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Belaprik :

Bif het aanshuiten van een NAUTIC-module aan ficke 15
resp CH6 moet men de servoweg-instelling van heide rijden
ap 150 % zeuen. en de servoweg-middenverstelling op *6.

1
T

Gravener 4142
28K

NALTIC
Multi-Frop
Decoder

P
L




NAUTIC-Expert-Schakelfuncties

BENGDIGDE MODULE VOOR DE ZENDER :

EG-Kanmuls-NAUTIC-expert-Mostzle
Bestar. 4108
{Tet twee modules aansluitbaar, zie ook verder)

Luipetichesehrifving

132 NAUTIC-LExpert-Module vergroot een proportionsle {unctie
van Iwee kanalen naar zestien schakelkanalen. Alle acht de
schakelaars hebben een middenstand, waardoor een echite voor-
waaris-stop-achtenvaarts functie mogelijfk 15 als men aan de
kanl van de ontvanger cen schakelmoduie of een ompoolmo-
dule gebruikt.  Van de acht schakelaars zijn drie schakelanrs
beidezijdig neutraliserend, en twee ¢énzijdig neutraliscrend.

De overige dric schakelaars zijn voor een voonwaarts-stop-
achlerwaarls-functic bedoeld, ¢ daarom nicl newvfraliserend,
Aan de kant van de zender Bunnen bwee modules mct in tolazl
32 schakelluncties op de moduleplaatsen worden aangesioten.

Belangrifk -

B aemsluiting van een NAUTIC-module aan fiche CHS resp.
CHG moet men de servoweg-vertelimg befdzydig op 150
zellen, en de servo-middenwegverstelling op +6.

Inhouw_en aansluiting in de zender

De modules mocten ingebouwd worden zolas corder aangege-
ven op pagina's 4 en 5. Stuudunctie 7 (functicfiche CH7 op
het zendermoederbord) is uitsiuitend te gebruiken voor de
aansiuiting van een NAUTIC-module, wanneer in het NAU-
TH -programma "NAU" op "ON" staat.

De 5-polige stekker moel men in de funciiefiche CH7 pluggen,
en de éénaderige kabel met de vierpolige stekker in de
"NAUTIC"-{iche.

Len tweede module kan op steckplaats CHG of CHS5 aangeslo-
ten worden. Dec nog vrge ¢énaderige kabel met vierpelige
stekker van de tweede module wordl met de reeds gemontesr-
de maodule verbonden.

1w rrveamg D

16-Kanal-

NAUTIC-Expert-Modul

Dest.-WNr. 4108

-

e
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s ) HAUTIC

16-Knnal
HNAUTIC-Expert-Modiul
Heat,-Nre, 4108

FEE -
ll

5. Servolunklion im Modelltyp AC bei abgeschalletem
Tragfiachenprogramm maglich.

Fahrt-
regler

oreprs 2159

16K
NAUTIE-Ezpert
Schaltbeystein
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‘Combinatie van NAUTIC-Expert-

T 6-loanaals- NAUTIC-ex pert-Module
Bestne, 108

NAUTIC-Mubii-Prop-DModule
Bestrd141

B het gebruik van een combinatie van cen NAUTIC-Expert-
Module en cen NAUTIC-Prop-Medule is de zender uilgerust
met 16 bijkomende scakelkanaten, en 8 bifkemende proporti-

onele kanalen.

en Multi-Prop-module.

16-Kanal
MAUTIC-Expert-Madul
Best.-Nre. 4308

2

4
\

CH b

CHG
CH?

]

HAUTIC-Multi-Prop-Modul
Best.-MNr. 4541

=

Juden ] rmu‘uc

e (3

-

-pa

=
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